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iii NOVEDADES !!! Ventajas

Digitos blancos mas grandes y brillantes.

Mayor nitidez y alcance visual.

Teclado electromecanico. Mejor sensacion tactil. IP65.

Texto de ayuda en los comandos. Navegacién también por n° comando.
Mas salidas y entradas . Directas y programables. Bornas enchufables.
Rapida programacion por NFC mediante maovil. Exportaciéon a PC.
Mensajes deslizantes de alarma con texto personalizable

Tecla <set> personalizable: Tara<0> ; Preseleccion hasta 4 consignas, Star/stop..

133030003348

Introduccion

Este regulador se distingue por una espectacular pantalla de digitos blancos y grandes, de alto rendimiento, que
garantizan una excelente legibilidad y aumenta la informacién que puede ser usada por el operador, ademds de
una util funcién de ayuda con desplazamiento del mensaje, (usada también para mensajes de alarma personali-
zables).

Incorpora ademas un moderno modo de programaciéon con tecnologia NFC / RFID a través de una app para
dispositivos Android, la misma app ya en uso para la gama de convertidores de sefal e indicadores de esta gama
PROGRAMADOR-NFC-Plus. Esta modalidad permite configurar el instrumento sin la necesidad de cableado y
alimentacion, a la vez que simplifica la programacién en el campo de trabajo, realizar copias de la configuracién,
imprimirlas como un resguardo y compartirlas con cualquier parte del mundo.

Las salidas son seleccionables como comando / retransmisién analdgica / multiple modalidad de alarmas. Dispone
de 2 /4 entradas digitales con multiples aplicaciones configurables (muy utiles para utilizar, por ejemplo, con unos
robustos pulsadores externos).

Disponibles versiones con una y doble entrada analdgica, con la posibilidad de administrar dos procesos de
regulacion distintos o también realizar operaciones (suma, diferencia, promedio) entre ambos.
También disponible la version de 3 relés de salida (-3).

Dispone de opciéon de comunicacién serie RS485 con protocolo Modbus RTU / Esclavo. version -T

Alimentacién multirango de 24 a 230 VAC/ DC con aislamiento galvanico de la red (en la versién de 1 entrada).

El modelo opcional con doble entrada analdgica estd disponible en 2 versiones de alimentacién: 115 / 230VACy
a 24VAC/VDC.

1 Normas de seguridad

Lea atentamente las pautas de seguridad y las instrucciones de programacion contenidas en este manual antes
de conectar o usar el dispositivo.

Desconecte la fuente de alimentacion antes de pasar a la configuracion del hardware o al cableado eléctrico para
evitar el riesgo de descarga eléctrica, incendio o mal funcionamiento.

No instale, ni opere con el dispositivo en entornos con gases inflamables o explosivos.

Este dispositivo ha sido disefado y concebido para entornos industriales y aplicaciones que dependen de
condiciones de seguridad adecuadas de acuerdo con las normativas nacionales e internacionales sobre seguridad
laboral y personal. Se debe evitar cualquier aplicacidon que pueda conducir a dafios fisicos graves o riesgo de vida
o que implique dispositivos médicos de soporte vital.

El dispositivo no estd concebido para aplicaciones relacionadas con centrales nucleares, sistemas de armas,
control de vuelo, sistemas de transporte masivo.

Sélo se debe permitir que personal cualificado use el dispositivo y / o lo repare, y sélo de acuerdo con los datos
técnicos enumerados en este manual. No desmonte / modifique / repare ningiin componente interno.

El dispositivo debe estar instalado y puede funcionar sélo dentro de las condiciones ambientales permitidas. El
sobrecalentamiento puede generar riesgo de incendio y acortar el ciclo de vida de los componentes electrénicos.
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1.1 Organizacion de notas de seguridad
Los avisos de seguridad en este manual estan organizados de la siguiente manera:

\ Aviso \ Descripcion

PELIGRO Hacer caso omiso de estas pautas y avisos de seguridad puede ser mortal.

ADVERTENCIA Hager caso omiso de estas pau'@s y avisos de seguridad puede provocar lesiones graves o
danos sustanciales a la instalacion.

INFORMACION Esta informacion es importante para prevenir errores.

1.2 Precauciones de seguridad

Este producto esta certificado por UL como equipo de controlde proceso de tipo abierto. Peligro

Si los relés de salida se usan mas alla de su expectativa de vida, ocasionalmente se pueden
producir fusiones o quemaduras por contacto.

Siempre considere las condiciones de aplicacién y use los relés de salida dentro de su carga|Peligro
nominal y su esperanza de vida eléctrica. La vida util de los relés de salida varia considerable-
mente con la carga de salida y las condiciones de conmutacion.

Los tornillos flojos, ocasionalmente pueden provocar un incendio. Para los terminales de
tornillo de relés y de fuente de alimentacidn, apriete los tornillos con un par de apriete de 0,51 Advertencia
Nm. Para otros terminales, el par de apriete es de 0,19 Nm

Un mal funcionamiento en el controlador digital ocasionalmente puede hacer que las
operaciones de control no se realicen o queno se activen las salidas de alarma, lo que puede
ocasionar dafos a lainstalacion. Para mantener la seguridad en caso de mal funcionamiento del Advertencia
controlador digital, tome las medidas de seguridad adecuadas, como instalar un dispositivo de
monitoreo en una linea separada.

1.3 Precauciones para un uso seguro
Asegurese de observar las siguientes precauciones para evitar fallos de funcionamiento o efectos adversos
en el rendimiento y las funciones del producto. No hacerlo puede ocasionar sucesos inesperados. No utilice el
controlador digital de manera que exceda las clasificaciones.

« El producto esta disenado solo para uso en interiores. No utilice ni almacene el producto al aire libre ni en
ninguno de los siguientes lugares.

- Lugares directamente sujetos al calor irradiado por los equipos de calefaccion.

- Lugares sujetos a salpicaduras de liquido o aceite en la atmosfera.

- Lugares sujetos a la luz solar directa.

- Lugares sujetos a polvo o gas corrosivo (en particular, gas sulfuro y gas amoniaco).

- Lugares sujetos a cambios intensos de temperatura.

- Lugares sujetos a formacién de hielo y condensacion.

- Lugares sujetos a vibraciones y grandes golpes.

- La instalacién de dos o mas controladores en las proximidades puede provocar un aumento de la temperatura
interna y esto puede acortar el ciclo de vida de los componentes electrénicos. Se recomienda encarecidamente
instalar ventiladores de refrigeracién u otros dispositivos de aire acondicionado dentro del gabinete de control.

« Compruebe siempre los nombres de los terminales y la polaridad y asegurese de cablear correctamente. No
cablee los terminales que no se utilizan.

« Para evitar el ruido inductivo, mantenga el cableado del controlador alejado de los cables de alimentacién
que transportan altos voltajes o grandes corrientes. Ademas, no conecte lineas de alimentacién junto con, o
en paralelo al cableado del controlador digital. Se recomienda utilizar cables blindados y utilizar conductos
separados. Conecte un supresor de sobretension o filtro de ruido a dispositivos periféricos que generen ruido
(en particular motores, transformadores, solenoides, bobinas magnéticas u otros equipos que tengan un
componente de inductancia). Cuando se usa un filtro de ruido en la fuente de alimentacién, primero verifique el
voltaje o la corriente, y conecte el filtro de ruido lo mas cerca posible del controlador digital. Deje el mayor espacio
posible entre el controlador digital y los dispositivos que generan potentes frecuencias altas (soldadores de alta
frecuencia, maquinas de coser de alta frecuencia, etc.) o sobretensiones.

« Se debe proporcionar un interruptor o disyuntor cerca del dispositivo. El interruptor o disyuntor debe estar al
alcance del operador y debe estar marcado como un medio de desconexion para el controlador.



« El dispositivo debe estar protegido por un fusible 1A (cl. 9.6.2).

« Limpie la suciedad del controlador digital con un pano suave y seco. Nunca use disolventes, bencina, alcohol o
limpiadores que contengan estos u otros solventes organicos. Se puede producir deformacién o decoloracién.

+ El nimero de operaciones de escritura en memoria no volatil es limitado. Por lo tanto, use el modo de escritura
EEprom cuando sobrescriba datos con frecuencia, por ejemplo, a través de comunicaciones.

1.4 Politica medioambiental

No deseche las herramientas eléctricas junto con los residuos domésticos.

De acuerdo con la Directiva Europea 2002 / 96EC sobre residuos de equipos eléctricos y electrénicos y su imple-
mentacién de acuerdo con la legislacion nacional, las herramientas eléctricas que han llegado al final de su vida
util deben recogerse por separado y devolverse a una instalacion de reciclaje compatible con el medio ambiente.

2 Identificacion del modelo

Esta serie de reguladores presenta 3 versiones

Modelos con alimentacion 24..230 VAC/VDC +15% 50/60 Hz — 6 Watt/VA

XXXX (estandar) 1 Entrada Analdgica + 2 Relés 2 A+ 2 SSR + 2 D.I. + 1 Salida Analégica V/ mA
XXXX-T (opcional) 1 Entrada Analdgica + 2 Relés 2 A+ 2 SSR/D.l + 1 Salida Analdégica V/mA + RS485
XXXX- 3 (opcional) 1 Entrada Analdgica + 3 Relés 2 A+ 2 SSR + 2 D.I. +CT+1 Salida Analégica V/mA

3 Datos técnicos

3.1 Caracteristicas generales

Visualizadores 4 digitos blancos 13,2mm(0,52 pulgadas), 5 digitos rojos 7,62mm(0,30 pulgadas)
Condiciones operativas  Temperatura: 0-45 °C -Humedad 35..95 uR%

Proteccién IP65 frontal (con junta de goma) - IP20 Contenedor y bornas

Materiales Contenedor: PC UL94V2 autoextinguible, - Frontal: PC UL94V2 autoextinguible,
Peso Aprox.185 g

3.2 Caracteristicas de hardware

Al1 16 bits (54.000 puntos)

Configurable a través de software.
Entradas

Termopares tipoK, S, R, J,T,E,N,B.
Compensacion automatica de la unién fria de
-25...85 °C.

Termoresistencias: PT100, PT500, PT1000,
Ni100, PTC1K, NTC10K (p 3435K)

Entrada V/mA:0-1V,0-5V,0-10V,

0-20 0 4-20 mA, 0-60 mV.

Entrada Pot:1..150 KQ (Resistencia variable)

1 Entrada analégica
Tolerancia (25 °C)

+/-0.2% +1 digitos (su F.s.) para
termopares, termoresistenciasy V/ mA.
Precision union fria 0.1 °C/°C.

Impedancia

0-10 V: Ri>110 KQ
0-20 mA:Ri<5Q
0-40 mV: Ri>1 MQ

Entradas CT: Trafo de intensidad /50mA (opcional XXX-3)
digitales 2 entradas contacto libre de potencial o PNP
Salidas a relé Configurables como salida de comandoy Contactos

como alarmas. 2 A - 250 VAC para carga resistiva.

Configurables como salida de comandoy

Salidas a SSR 12/24 V (configurable), 25 mA.
como alarmas.
Configurable:
- - o)

Salidas Configurables como salida de comando y como ?sc:l())r\é Ezr)‘ 40000 puntos +/-0.2%
analdégicas alarmas, retransmisién del proceso o setpoint -

4-20 mA con 40000 puntos +/-0.2%

(sobreF.s.)

Salida digital SERIE _opcional XXXX-T  RS485 MOD BUS

Alimentacién multirango
Alimentacion 24..230 VAC/VDC £15% 50/60 Hz Consumo: 6 Watt/VA




3.3 Caracteristicas de software

ON-OFF con histéresis.

Algoritmos de regulacion 5 5 ‘o1 b 5 tiempo proporcional

Banda proporcional 0..9999°Co °F
Tiempo integral 0,0..999,9 seq (0 excluido)
Tiempo derivativo 0,0..999,9 seg (0 excluido)

Tuning manual o automatico, alarmas seleccionables,

Funciones del regulador .
proteccién set comando y alarmas.

34 Modos de programacion

por teclas .ver capitulo 12

..posibilidad de facilitar un software para Pc para

por software para PC la configuracién de este modelo.

..mediante la descarga de la aplicacion PROGRAMADOR-NFC-Plus en el

Play Store®, consulte el capitulo 11.

por app para movil Cuando se activa mediante un lector que admite el protocolo NFC-V, el controlador
debe considerarse una VICC (tarjeta acoplada inductivamente por cercania) de
acuerdo con ISO / IEC 15693 y funciona a una frecuencia de 13.56 MHz.

4 Dimensiones e instalacion

A

46 x 46 mm e '

£ T

Corte del © ﬁ

x
panel frontal

Yy

80 mm

Tarjeta de memoria USB

(opcional) (S D 777777777
=1
=-USB
5 Conexion eléctrica

Este controlador ha sido disenado y fabricado de acuerdo con la Directiva de bajo voltaje 2006/95 / CE, 2014/35
/ UE (LVD) y con la Compatibilidad electromagnética 2004/108 / CE y 2014/30 / UE (EMC) para la instalaciéon en
ambientes industriales. Se aconseja como buena practica seguir las siguientes precauciones:

« Separe lalinea de alimentacion de la linea de potencia.
- Evite la proximidad a conjuntos de teleruptores, contactores electromagnéticos y motores de gran potencia.
« Evite la proximidad de grupos de potencia, en particular si presentan control de fase.



« Serecomienda utilizar filtros de red especiales en la fuente de alimentacion de la maquina o sistema donde se
instalard el instrumento, especialmente en el caso de alimentacion 230 VCA.

Cabe sefalar que el regulador estd disenado para ser ensamblado a otras maquinas y, por lo tanto, el sello CE

del regulador no exime al fabricante/instalador del sistema del respeto de las obligaciones de seguridad y

cumplimiento previstas para la maquina/sistema en su conjunto.

- Cableado de los pines 1 ... 8: use terminales de tubo ondulado o cable de cobre flexible / rigido con un didmetro
de 0.2 a2 2.5 mm2 (min. AWG28, max. AWG12, temperatura de funcionamientomin. 70°C).
Longitud de pelado de cables de 7a 8 mm.

«Cableado delos pines 9 ... 19: use terminales de tubo engarzado o cable de cobre flexible / rigido con un didmetro

de 0.2 a 1.5 mm2 (min. AWG28, max. AWG14, en funcionamiento temperatura: min. 70° C). Longitud de pelado de
cablesde6a7 mm.
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5.1.a Alimentacion
ALIMENTACION Alimentacion conmutada multirango
24...230 24..230 VAC/dc +15% 50/60 Hz - 6 Watt/VA.
Vac/dc Aislamiento galvanico (Sobre todas las versiones).

5.1.b Entrada analdgica Al1

Para termoparesK,S,R,J, T, E, N, B.

+ Respetar la polaridad.

« Para prolongar, utilizar cable compensado y bornas compatibles con el
Termopar utilizado (compensados)

« Cuando se usa el cable apantallado, debe estar conectado a tierra en un solo
extremo.




Para termoresistencias PT100, NI100.

« Parala conexion a tres hilos usar cable de la misma seccién.

+ Parala conexion a dos hilos realizar una union en los bornes 177y 19+ Cuando se
usa el cable apantallado, debe estar conectado a tierra en un solo extremo.

Pantalla

An
ROJO

BLANCO} — i —

ROJO

Pantalla

e L Para termoresistencias NTC, PTC, PT500, PT1000y

potenciémetros lineales.

Al .
« Cuando se usa el cable apantallado, debe estar conectado a tierra en un solo
-------- extremo.
16) Para sefales activas en corriente y tension 4/20mA [16)
0 . Respetar la polaridad. PASIVO 2 hilos 10
A e - Cuando se usa el cable apantallado, debe estar @
a ®v o | 148 conectado a tierra en un solo extremo. mAL | ‘.[D
I'|'IAI\ ll I\ : |‘ " |‘ :
=119 a1 ©)
5.1.c Entrada digitales
" |:® Entradas digitales activadas desde parametros.
(PNP)
o 19 Unir la borna “DIx” con la borna “+V” para activar la entrada digital. (pnp)
v [®
W Es posible colocar en paralelo las entradas digitales de instrumentos diversos
uniendo entre ellos los bornes de masa 0V (15).
5.1.d Comunicacion serie (s6lo xxxxx-T)

@,L\P—HIL{@ Comunicacion RS$485 Modbus

Rotgs! | RTU Slave (esclavo) con aislamiento galvanico.

1

@Iwm—@

Se aconseja el uso de cable par trenzado y apantallado para la comunicacion.

5.1.e Salidas digitales
XXXX XxXx-T
e
LI OEREHIGE _ _
10O wds Salida SSR para comando o alarmas. Para nivel 12VDC/25 mA o
1@ w [[B)e 24 VDC/15mA se selecciona desde parametro 282 u.out.
«[Be
5.1.f Salida analégica AO1
Salida continua en mA oV (aislada galvanicamente) configurable como comando,
®|—[@ alarmas o retransmisién del proceso-setpoint.
AO1
V/mA
S/ (T)) La seleccién mA o Volt para la salida continua depende de la configuracién de los

parametros.




5.1.9 Salida relé Q1

m/ %1\ 230V Para contactos 2 A/ 250 VAC para carga resistiva.

Reststive Ver gréfico siguiente
5.1.h Salida relé Q2
XXXX Xx-T
Q@ I
Ras0v ARV Para contactos 2 A / 250 VAC para carga resistiva.
1/8HP Ver grafico siguiente

Resistive
|8 1 sHP b

Clectrical enaurance

2104 S
s |“ 250Vac —
o [\ resistive load |
0106 \
Resistencia eléctrica Q1,Q2y Q3:
! ————1 2A, 250VAC, carga resistiva, 105 operaciones.
10 20/2 A, 250 VAC, cos@ = 0.3, 10> operaciones.
10
0 1 2 3 4 5 6 1 8
S0184-A Switching current [A]
6 Funciones de los displays y pulsadores
6.1 Indicadores numéricos (display)
1 (It Normalmente visualiza el proceso.
I__I. | Enfasede configuracion visualiza el grupo de pardametros o el paradmetro introducido.
5 F, bE Normalmente visualiza los setpoint. En fase de configuracion visualiza el valor del pardmetro
ro introudcido.
6.2 Significado de los leds de estado
Encendido cuando la salida comando 1 esta activa. En el caso del modo: comando valvula
3 motorizada esta encendido fijo cuando la vélvula se esta abriendo e intermitente cuando la valvula

se esta cerrando.

4 (2 No usado. Sélo para el modelo -DUO

5 Al Encendido cuando la alarma 1 esta activa.




6 A2 Encendido cuando la alarma 2 estd activa
7 A3 Encendido cuando la alarma 3 estd activa
8 Encendido cuando el regulador esta siguiendo un ciclo de auto-tuning.
9 Encendido al activar la funcién “Manual”,
10 Encendido cuando el regulador comunica a través de la comunicacion serie. Intermitente cuando el
setpoint remoto estd habilitado.
6.3 Pulsadores
« Incrementa el setpoint principal.
11 +  En modo de configuracion permite desplazar los pardmetros o grupos de parametros.
« Incrementa el setpoint.
« Disminuye el setpoint principal.
12 +  En modo de configuraciéon permite desplazar los pardmetros o grupos de parametros.
— . Disminuye el setpoint.
+ Permite visualizar los setpoint de comando y de alarmas.
13 H3] - Enmodo de configuracion permite el encendido al parametro a cambiary
confirmar la variacion.
« Permite entrar en la funcién de puesta en marcha del Tuning,
14 [Ie seleccién automatico / manual. Permite cambiar visualizacion n° comando/texto
- En configuracién funciona como pulsador de salida (ESCAPE).
A « Encendido durante la fase incremental del ciclo pre-programado;
15 Y + Encendido durante la fase decremental del ciclo pre-programado;
A + Encendidos ambos en fase de modificacion de pardmetro, cuando este ultimo no se encuentra
Y en el valor por defecto.
7 Generador analégico

mediante 2 entradas digitales remotas (funciéon PULSA Plus)
Se puede configurar el médulo para que funcione como un generador analégico 4/20mA o 0/10V, controlado
por las teclas frontales SUBIR/BAJAR o a través de 2 contactos externos. Los parametros para esta funcionalidad
se muestran a continuacién. El valor de la consigna, se puede programar para que al conectarlo empiece con el
ultimo valor que estaba antes de la desconexién, o que no memorice y comience desde 0. (Este valor de consigna
de inicio tambien es programable, aunque normalmente serd 0).

Se recomienda previamente realizar un reset a los valores de fdabrica mediante el pasword 9999, antes de introducir los
siguientes comandos que configuran el controlador como Generador analdgico.

EJEMPLO. Generador 4/20mA. Indicacion 0/1000. DISPLAY 1. GENERADOR. Display 2. apagado

A.in.1 1 SEAd Sensor Al1 0-5
4 L Lower Linear Input Al DISPLAY 2 -->0 a

5 ol Upper Linear Input Al1 a

CMd.1 38 FAc.kd Action type cooL
40 LLS Lower Limit Setpoint 1 LIMITES a

41 uLhd Upper Limit Setpoint 1 GENERADOR oo

d.i1 231 d..iF.  Digital Input 1 Function pulsadores uPHEY
d.i.2 239 d..2F  Digital Input 2 Function externos doln.F

diSP 279 tiod.  Timeout Display IDISPLAY1 generador 55

284 dS5FF Display Special Functions DISPLAY2 apagado SLAP
A.o1 298 rtiil Retransmission 1 c. 5Py
299 r.it4. Retransmission 1 Type tipo SALIDA v/i 0o  HOhA
300 r.iLL  Retransmission 1 Lower Limit Escala Generador a
301 rlul.  Retransmission 1 Upper Limit inicio / final [




Para otros extras de programacion como activar el seqgundo display como entrada de proceso (realimentacion) para
visualizar el efecto de la generacién, asi como activacién de alarmas (reles), arranque desde 0 sin memorizar el valor al
apagado, etc., revisar la informacién ampliada para la aplicacién PULSA-plus.

Arranque desde 0, sin memorizar el valor al apagado

CMd.1 46 =1
Arranque sin memoria, con consigna de inicio 0 (valor programable) Fron.d
51 (5P Inicio del Set point (valor) d

7.1 Setpoint remoto desde entrada serie (modelo xxxx-T)

Es posible habilitar la funcion de setpoint remoto configurando £n.5 .0 En.5 i.E. sobre par. 56 ~E/1.5.
El setpoint remoto debe ser escrito sobre word modbus 1249 para el comando 1y 1250 para el comando 2 (con
décima de grado si el proceso de comando es un sensor de temperatura). Es posible pasar de setpoint remoto a
local teniendo apretado durante 1 segundo el botén H4J. En modalidad setpoint remoto el led esta encendido
fijo (si hay comunicacién serie), y pasa a intermitente si se programa en modalidad setpoint local. Al reiniciar el
regulador queda configurado en modalidad setpoint remoto (el valor de setpoint es inicializado a 0).

8 Funcién del regulador

8.1 Modificacion del setpoint principal y de alarmas

El valor de los setpoints puede ser modificado desde la botonera como se muestra a continuacién:
Boton  Efecto Aplicacion

1 La cifra sobre el display 2 varia. Ingrernenta o disminuye el valor del setpoint
Y| principal.

El display 2 indica la tipologia del setpoint.

\4
ySISET Visualiza los otros setpoints sobre el display 1.

Incrementa o disminuye el valor del setpoint de

3 La cifra sobre el display 1 varia. alarma.

8.2 Tuning automatico

El procedimiento de tuning automatico nace de la exigencia de contar con una regulacion precisa, sin tener que
profundizar necesariamente sobre el algoritmo de regulacién PID. Configurando Auto en el parametro 73 tun.i, el
regulador analiza las oscilaciones del proceso y optimiza los parametros PID. El led parpadea.

Silos pardmetros PID aun no han sido seleccionados, al encender el instrumento, se pone en marcha automatica-
mente el procedimiento de Tuning manual descrito en el parrafo siguiente.

8.3 Tuning manual
El procedimiento manual permite al usuario mayor flexibilidad en la decision de actualizar los parametros de
regulacion del algoritmo PID. Durante el tuning manual el instrumento genera un escalén para poder analizar la
inercia del sistema a regular y, en base a los datos recogidos, modifica oportunamente los pardmetros PID.
Luego de haber seleccionado lAnwu.en el parametro 73 Eun. |, el procedimiento puede ser activado en tres modos.
» Puesta en marcha del Tuning desde botonera:
Presionar el pulsador [{[€ hasta que el display 2 no visualice el mensaje kunE. con el display 1 en dE5.y luego
presionar J4: el display 1 visualiza EnAb. El led se enciendey el proceso se inicia.
+ Puesta en marcha del Tuning desde entrada digital:
Seleccionar EunE  en el par. 231 d.«.iF. (0 en el par. 239 d.2F). A la primera activacidn de la entrada digital
(conmutacién sobre el frontal) el led se enciende, a la segunda se apaga.
+ Puesta en marcha del Tuning desde entrada serie:
Escribir 1 sobre word modbus 1216 (comando 1) el led se enciende y el proceso se inicia. Escribir 0 para el
tuning.
Para evitar rebasamiento u overshoot, el umbral de referencia para el calculo de los nuevos pardmetros PID esta
dado por el resultado de las siguientes operaciones:
Umbral Tune = Setpoint - “Set Deviation Tune” (par. 74 5.d.t.1)
Ej.: si el setpoint es 100.00C y el Par.32 5.d.E.{es 20.0~C el umbral para el célculo de los parametros PID es (100.0
-20.0) = 80.0-C.
Para una mayor precisién en el calculo de los parametros PID es aconsejable activar el proceso de tuning manual
cuando el proceso se desvia considerablemente del setpoint.



M “u n
8.4 Tuning “una vez
Configurar oncE en el parametro 73 Eun.i El proceso de autotuning se activa una sola vez al dar alimentacion al
dispositivo. Si por cualquier motivo el proceso no reacciona como se espera, se activara al reiniciarlo nuevamente.

8.5 Tuning sincronizado

Configurar S49nch.en el parametro 73 Eun. |

El procedimiento sincronizado se ha realizado para permitir calcular valores correctos del PID en sistemas
multizonas, donde cada temperatura esta influenciada por las zonas adyacentes. Escribiendo sobre la word
modbus 1216 (para el lazo de regulacién 1) el regulador realiza lo siguiente:

Valor word Accion

Tune off

Salida de comando apagada

Salida de comando encendida

Tune activo

Tune terminado: salida de comando apagada (solo lectura)
Tune no disponible: funcidn soft start activa (solo lectura)

A continuacién el funcionamiento para el lazo de regulacion 1: el master apaga o enciende todas las zonas (valor
1 02enlaword 1216) por un tiempo suficiente para crear una inercia en el sistema.

En este punto se pone en marcha el autotuning (valor 3 en word 1216). El regulador continua el proceso para
el célculo de los nuevos valores del PID: Cuando termina apaga la salida de comando y configura el valor 4 en
la word 1216. El master, que deberd siempre leer la word 1216, controlara las diversas zonas y, cuando todas
hayan terminado, llevard a 0 el valor de la word 1216: los diversos instrumentos regularan la temperatura en modo
independiente, con los nuevos valores calculados.

N.B. El master debe leer la word 1216 al menos cada 10 segundos, en caso contrario el regulador sale del proceso
de autotuning en automatico.

v~ lWN = O

8.6 Funciones de las entradas digitales

Elmoédulointegra algunas funcionalidades relativas a las entradas digitales que permiten ser habilitadas utilizando

los parametros 231 d..1F, 239d. .2F

 CE5SU: cambio setpoint dos umbrales: con entrada digital activa el controlador y regula en 412, de lo contrario
regula en §411;

« 2E5SU. : cambio de 2 setpoint desde entrada digital con comando a impulso;

« JESU.: cambio de 3 setpoint desde entrada digital con comando a impulso;

«  HESU..: cambio de 4 setpoint desde entrada digital con comando a impulso;

« 5E.ASE.: Start / Stop del regulador desde entrada digital con comando a impulso;

« run.laregulacion es habilitada solamente con entrada digital activa;

« HolLd: con entrada digital activa la conversién se bloquea (funcion mantenimiento visualizacién);

« Etuwnk: Habilita/deshabilita el Tuning si el parametro 73 kun.!esta configurado en lAnw;

« Au.lA. . sipar. 48 A.NA.L es configurado en EnAb. o En.5Eo., con comando a impulso en la entrada digital, el
controlador conmuta el lazo de regulacion relacionado de automatico a manual y viceversa;

« AuflA.c:sipar.48A.1A.1 esconfiguradoenEnfAb.oEn.5ka. El controlador lleva en manual el lazo de regulacion
relacionado, con entrada digital activa, de lo contrario la regulacién es de tipo automatico.

« HAck.tY.: sobre el lazo de regulacién para esta funcién (par. 234 d..lr.0 242 d. .2'r), el controlador realiza una
regulaciéon de tipo frio con entrada digital activa, de lo contrario la regulacién es de de tipo calor;

« A O:funcion calibraciéon de cero: lleva la entrada analégica relacionada a 0. La entrada analdgica se selecciona
enelpar.233d..lP.o241d..2F.

« 1LrES: Permite el reset de las salidas en el caso en que el reset manual de las alarmas y también de las salidas de
comando seleccionadas esté activo en el par.234d..lr.0242d. .2r.

« E.lrun:si el timer 1 es habilitado (par. 328 Ll diferente de d (5Ab), con entrada digital activa, el timer se
coloca en RUN, de lo contrario queda en STOP;

« E.5.E:sieltimer 1 es habilitado (par. 328 tlir. i diferente de d (5Ab), actuando sobre la entrada digital, el estado
del timer pasa de STOP a RUN y viceversa;

« E.I5EA:sieltimer 1 es habilitado (par. 328 ETir. I diferente de d (5Ab), actuando sobre la entrada digital, el timer
se coloca en RUN;

- E.lEnd:sieltimer 1 es habilitado (par. 328 tfir. I diferente de d (5Akb), actuando sobre la entrada digital, el timer
se coloca en STOP;

« Edrun:si el timer 2 es habilitado (par. 331 £/ir2 diferente de d (5Ab), con entrada digital activa, el timer es
colocado en RUN, de lo contrario queda en STOP;

13



« EZS.E: si el timer 2 es habilitado (par. 331 Efirc diferente de d/5Ak), actuando sobre la entrada digital, el
estado del timer pasa de STOP a RUN y viceversa;

« EZSEA:sieltimer 2 es habilitado (par. 331 £/ diferente de d (5Ab), actuando sobre la entrada digital, el timer
se coloca en RUN;

« EcEnd.:sieltimer2eshabilitado (par. 331 tlirc diferente de d (5Akb), actuando sobre la entrada digital, el timer
se coloca en STOP;

« Lo.cFL: con entrada digital activa, se bloquea el encendido a la configuracion y a la modificacién de los
setpoints;

« rEMN5.E:sisobreel par. 56 ~EM1.5. se configura EnAb. o En.5 ir), con entrada digital activa, se habilita el setpoint
remoto, de lo contrario el setpoint es local. En par. 234 d..ir. 0 242 d..2r.. se debe seleccionar el lazo de
regulacion de referencia.

8.7 Regulaciéon automatica / manual para % salida de control

Esta funcién permite pasar del funcionamiento automatico al comando manual del porcentaje de la salida.

Con el parametro 48 A.MA.1 (para el lazo de regulacion 1) es posible seleccionar dos modalidades:

1 La prima selecciéon (Enfb) permite habilitar con el botén [ la escritura F.--- sobre display 1, mientras en el
display 2 aparece Autofl.
Pulsar el boton §4] para visualizar l1Anwu.; ahora es posible, durante la visualizacién del proceso, variar con
los pulsadores A y Y el porcentaje de la salida. Para volver a automético, con el mismo proceso, seleccionar
autom. sobre display 2: de inmediato se apaga el led y el funcionamiento regresa en automatico.

2 Lasegunda seleccion (En.5Ea) habilita el mismo funciomaniento, pero con dos importantes variantes:

+ Enelcasodefaltadetensién momentanea o después de unapagado, encendiendo el regulador, se mantendrd
sea el funcionamiento en manual, sea el valor de porcentaje de la salida anteriormente configurado.

« En el caso de rotura del sensor durante el funciomaniento automatico, el regulador se pondra en manual
manteniendo invariable el porcentaje de salida comando generada del PID anterior a la rotura.
Ej.: en una extrusora se mantiene el comando en porcentaje de la resistencia (carga) incluso en el caso de fallo
en la sonda de entrada

8.8 Alarma de rotura de carga o calentador en CT

(transformador de corriente) modelo -3
Esta funcion permite medir la corriente de carga para gestionar una alarma durante un mal funcionamiento
con energia, en cortocircuito, siempre abierta o una interrupcion parcial de la carga. Para habilitar esta funcién,
configure 50 HZ' o B0 HZ en el par. 287 ct F.y el valor del transformador conectado en el par. 288 ct w..

« Seleccione en el par. 289 H.b.A.r. el circuito de regulacién se referia a la medida actual y
la actuacion de la alarma de rotura del calentador.

« Seleccione en el par. 290 H.b.A.E. el umbral de actuacién de la alarma de rotura del calentador en amperios.

« Seleccione en el par. 291 ocwu.t. el umbral de actuacion en amperios para controlar la sobrecorriente.

« Seleccione en el par. 292 Hb.A.d. | tiempo de retraso en segundos para la actuacion de la alarma
de rotura del calentador.

- Esposible asociar una alarma, seleccionando H.b.A. en el par. 123 AL.IF.en el par. 141 ALZ2F o par. 159 AL3IF o par.
177 ALHF

Es posible visualizar en la pantalla 2 la corriente promedio, seleccionando APER a la par. 278 u .d 2.
Seleccionando 0 en par. 290 Hb.AE. Es posible visualizar el consumo de corriente sin generar una alarma de rotura
de calentador.

8.9 Funciomaniento en doble accién (calor-frio)

El médulo es compatible con la regulacion en sistemas que preveen una accién combinada calor-frio.

La salida de comando debe ser configurada en PID calor (Par. 38 Ac.t.i=HEAE e Pb. | mayor a 0), y una de las
alarmas (AL.IF, ALEF, ALAF., ALY.F.) debe ser configurada como cool. La salida de comando va conectada al
actuador habilitado a la accién calor, las alarmas comandara en tanto la refrigeracién. Los parametros a configurar
para el PID calor son los siguientes:
Ac.t.i=HEAEL Tipo accién de comando (Calor); Ph. tBanda proporcional accién calor;

k. tTiempo integral accién calor y accion frio; d.k. tTiempo derivativo accion calory accién frio;
c.k. tTiempo de ciclo accién calor.



A continuacion se muestran los pardmetros de configuracion para el PID frio asociado al lazo de regulaciéon 1y a
laalarma 1:

AL.!F. = cool. Seleccion alarmas 1 (Cooling); P 6.7 Multiplicador de banda proporcional;

o.d.b.t Sobreposicion / Banda muerta; c.c.k.t Tiempo de ciclo accién frio.

El parametro F.b.1.!(con valor desde 1.00 a 5.00) determina la banda proporcional de la accion refrigerante seguin
la formula:

Banda proporcional accion refrigerante =F.b. {xF.b.1.1L

Se tendrd asi una banda proporcional para la accion refrigerante que sera igual a aquella de la accion calor si F.b.1.
= 1.00, o 5 vueltas mas grande si P.b./1.{=5.00.

Tiempo integral y Tiempo derivativo son los mismos para ambas acciones.

El pardmetro o.d.b.{determina la sobreposicién en porcentaje entre las dos acciones. Para los sistemas en donde la
salida que calienta y la salida refrigerante no deben nunca estar activas ala vez, se configurard una Banda Muerta
(0.d.b.1<0), y viceversa para una sobreposicién (o.d.b.1> 0).

La figura siguiente muestra un ejemplo de PID doble accién (calor-frio) con «.£. I=0ed.t. {=0.
/’\ P.bxP.b.=COOL PbxPb/1=COOL
NN \
SPV 7'_ ___________ I\ L____‘ ou.db. <0 SPV ‘ oudb. =0
1T PV \j P.b (HEAT) 2 v | pb HEAD
ACTIVE COMMAND OUTPUT (I ACTIVE COMMAND OUTPUT
ACTIVE ALARM OUTPUT (COO ACTIVE ALARM OUTPUT (COr
/\ / P.bxP.b.1=COOL
"""""" \ \alsisisisialely’ Anim N
spvj_j ........... I — I 1 oudb. >0
3w \/ ,,,,,,,,, . Pb (HEAT)
‘ ACTIVE COMMAND OUTPUT (HEAT)
_ACTIVE ALARM OUTPUT (COOL)

El pardmetro c.c.t.! tiene el mismo significado del tiempo de ciclo para la accion calorc.k. |

El parametro co.F.! (Cooling Fluid) pre-selecciona el multiplicador de banda proporcional F.b.
ciclo c.c.k.idel PID frio en base al tipo de fluido refrigerante:

.1y el tiempo de

co.F.l Tipo de fluido refrigerante Ph.i c.c.k.d
A Aire 1.00 10
o Aceite 1.25 4
Ho Agua 2.50 2

]

Una vez seleccionado el pardmetro co.F.| los pardmetros F.b.7.1 o.d.b.{ e c.ck!pueden ser de todas maneras
modificados.

8.10 Funcion LATCH ON

Para entrada Pot. y con entradas normalizadas (0..10 V, 0..40 mV, 0/4..20 mA) es posible asociar el valor de inicio
escala (pardmetro 4 LL..1) a la posicion de minimo del sensor y al valor de fin de escala (pardmetro 5 u.L.1) a la
posicién de maxima del sensor (parametro 10 Ltc.{ configurado como S5tndr).

También se puede fijar el punto en el cual el instrumento visualizard 0 (manteniendo el campo de escala, span
fijo, comprendido entre LL...{ yul... |)através de la opcién “cero virtual” configurando u.d5ko. o también
wlkE.on.en el parametro 10 LEc.!. Si se configura w.l.k.an. el cero virtual sera reconfigurado en cada encendido
del instrumento; si se configura u.li5ta. el cero virtual queda fijo una vez calibrado. Para utilizar la funciéon LATCH
ON configurar como se desee el pardmetro LEc. 1!
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Para el proceso de calibracién seqguir las indicaciones de la siguiente tabla:

Boton  Efecto Aplicacion
ENC Sale de la configuracion parametros. El display 2  Posicionar el sensor en el valor minimo de
visualiza la escritura LAEch. funcionamiento (asociadoaLL. .{).
5 MEMORIZA el vglor en el minimo. Posic'ionar gl sensor en el valor maximo de
El display visualiza Lall. funcionamiento (asociado aL.L..{).

Para salir del proceso presionar H4.
En el caso de configurar “cero virtual” posicionar
el sensor en el punto de cero.

MEMORIZA el valor en el maximo.
El display visualiza H {h.

MEMORIZA el valor de cero virtual.

4 [ El display visualiza cEra.En el caso de “0 virtual”
en cado encendido, el punto 4 se ejecuta cada
vez que se enciende.

3

Para salir del proceso presionar 34|

MAX

MIN ZERO

g=

8.11 Funcion Soft-Start ( arranque suave)

El dispositivo implementa dos tipologias de softstart seleccionables sobre el parametro 264 55.£4.

(“Softstart Type”).

1 La primera seleccion (LrAd) habilita el softstart con gradiente. Al encendido, el regulador para llegar al
setpoint, sigue el gradiente de incremento configurado en el pardmetro 266 55.5r. (“Softstart Gradient”) en
unidad/hora (ej. °C/h). Si el parametro 269 55.t «. (“Softstart Time”) es diferente de 0. Despues del encendido
y transcurrido el tiempo configurado en el pardmetro 269, el proceso no sigue mas el gradiente, y lleva con la
maxima potencia el sistema hasta el setpoint final.

2 Lasegunda seleccion (FErc) habilita la salida porcentual del softstart. En el parametro 268 55.EH. se configura el
umbral debajo del cual, al encendido, comienza el softstart (“Softstart Threshold”). En el parametro 267 55.FE.
(“Softstart Percentage”) se configura un porcentaje de salida (de 0 a 100), que el regulador mantendra hasta
que el proceso no supere el umbral configurado en el parametro 268
o hasta que no termine el tiempo configurado en minutos en el parametro 269 55.& .

(“Softstart Time” word 2084).
No puede ser habilitada la funcién Tuning automatico y manual si la funcion Soft-Start esta activa.

8.12  Ciclo pre-programado

La funcién de ciclo preprogramada se activa al configurar ENRb. en el pardmetro 263 Pr.cH.

El controlador alcanza el punto de ajuste 1 siguiendo el gradiente establecido en el parametro 266 55.0r, luego
alcanza la maxima potencia hasta el punto de ajuste 2. Cuando el proceso alcanza el set point2, este punto de
ajuste se mantiene durante el tiempo establecido en el parametro 270 [A.E. i

Al finalizar el tiempo descendera la temperatura hasta la temperatura ambiente de acuerdo con el gradiente
de bajada configurado en el parametro 271 FA.Lr, después la salida del comando se desactivara y la pantalla
mostrara StoF.

A
€ Maintenance time
S ) Mantenimento
j=3 Setpoint2
A Coolin
Max Power Raffreddamento
Max Potenza
Setpoint 1
Rising gradient
—_— T T
Gradiente disalita
»
Time

El ciclo comienza en cada activacién del controlador, o mediante la entrada digital si esta habilitado para este tipo
de funcionamiento (parametros 231, 239, configurados como 5kt./5k. or Rul).
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8.13 Funcién retransmision en salida analdgica

Si la salida analdgica no es utilizada como comando puede ser utilizada para retransmitir el proceso, o los
setpoints. Seleccionar en el pardmetro 298 rtil! (“Retransmission 1”) la magnitud que se quiere retransmitir
y en el pardmetro 299 r.lE4. (“Retransmission 1 Type”) y el tipo de salida. Es posible ademdas configurar en los
pardmetros 300 . LL.y 301 r.Lu.l. los limites reescalados del valor de entrada.

8.14 Funciones timer
Las funciones que se pueden realizar con los temporizadores, se configuran en el pardmetro 328 £/ir. 1.
Para variar la duracion del tiempo de conteo seguir los pasos de la siguiente tabla:

Botdn Efecto
CET Oprimir hasta la visualizacién de £ (/i1

ot Jid eneldisplay 1.
2 o

Aplicacion

Incrementar o disminuir el tiempo

La cifra en el display 2 cambia. del timer seleccionado.

Los timers son de descontaje, preseleccionando el valor a descontar.
A continuacion se describen las distintas modalidades de funcionamiento de los timer:

8.14a Timer sencillo

Esta modalidad habilita un timer con tiempo configurable por el usuario. Para el funcionamiento del timer
sencillo introducir el pardmetro 329 £.b.E |. como sigue:

« NN.55. (Single Timer Seconds) base tiempos en minutos y segundos (mm.ss);

« HH.MIT. (Single Timer Minutes) base tiempos en horas y minutos (hh.mm).

Para poner en marcha o detener el timer dejar oprimido el botén [{{[€ por 1 seg.

Durante el conteo se enciende el led R y el display 2 visualiza el tiempo en modo descendente.

Al vencimiento del tiempo en el timer, el led R se apagay el display 2 parpadea mostrando el tiempo
configurado, hasta que se presione un botén.

También es posible hacer el start/stop del timer desde la entrada digital configurando £ I.5.E. en el pardmetro
231d . I.F

8.14b 2 timer independientes
Esta modalidad habilita dos timer con tiempo configurable por el usuario: los timer pueden ser usados en start
simultaneamente. Para el funcionamiento del doble timer introducir el parametro 334 £.7 .5 como 5 niL

Para el procedimiento de start (arranque) de los timer hacer referencia a la tabla siguiente:

Aplicacion

Botdn Efecto
TENC Oprimir hasta la visualizacién de £ (/i1
ot Jid eneldisplay 1.

2

Inicio del timer. El display 2 visualiza
el tiempo en modo descendente y se
enciende el led R (fijo paratimer1e
intermitente para timer2).

Regresar al punto 1y una vez
seleccionado el timer en start,
oprimir A4 para detener el conteo. El
led R seapaga.

8.14c Doble timer secuencial

Esta modalidad habilita dos timer con tiempo configurable por el usuario. Al vencimiento del tiempo en el timer 1
arranca automaticamente el conteo del timer 2; una vez acabado el tiempo en el timer 2 el conteo se detiene. Para
el funcionamiento del doble timer secuencial configurar el pardmetro 334 t.7l ~.5.como .5E9uE

Para hacer arrancar o detener el timer dejar oprimido el botén [f{[€ durante 1 seg. Durante el conteo se enciende el
led R (fijo para el timer 1 e intermitente para el timer 2) y el display 2 visualiza el tiempo en disminucién. El start
se realiza siempre en el timer 1. Al vencimiento del tiempo en el timer el led R se apagay el display 2 regresaa la
visualizacion del setpoint. También es posible hacer el start/stop del timer desde la entrada digital configurando
E15.E.enel pardametro231d..{.F



8.14d Doble timer loop

Esta modalidad habilita dos timer con tiempo configurable por el usuario. Al vencimiento del tiempo en un timer,
arranca automaticamente el otro y la secuencia se repite ciclicamente.

Para el funcionamiento del doble timer loop configurar el parametro 334 t.7i ~.5.comoLooF

Para hacer arrancar o detener el timer dejar oprimido el botén [1{[ durante 1 seg. Durante el conteo se enciende
elled R (fijo para el timer 1 e intermitente para el timer 2) y el display 2 visualiza el tiempo en disminucion. El

start se realiza siempre en el timer 1. También es posible hacer el start/stop del timer desde la entrada digital
configurando £ 1.5.E. en el pardmetro 2314 .. I.F

8.14e Asociacion timer - alarmas
Es posible asociar las alarmas a los timer mediante los pardmetros 123 AL.{F y 142 AL.ZF. Para la l6gica de funcio-
namiento de las alarmas relacionadas a los timer hacer referencia a la siguiente tabla:

Seleccion par. 123 0 142 Descripcion
MR Relaccionado con timer 1
ENF Relaccionado con timer 2
9 Modo de actuacion de las alarmas

9.a Alarma absoluta o alarma de umbral activa arriba (par. 123 AL.{F. = Ab.uFA)
Pv

Alarm Spv

F---fim - NC - o/ T - - -« Hysteresis
arameter
. LHY.>0

Alarma absoluta. Valor de histéresis mayor a “0” (Par. 128 A.iH4 > 0).

+ Time
| on o
arm
L off - Off output
; .
By Y ameter
________________ ;o LIHY.<0
/ Alarm Spv
/ Alarma absoluta. Valor de histéresis menor a “0” (Par. 128 A./H4 < 0).
Time

On On
Alarm
Lor NN or WE. o

9.a Alarma absoluta o alarma de umbral referido al setpoint de comando activa arriba
(par. 123 AL.IF. = Ab.c.ufA)

__ . Comand Spv

Hysteresis
__________________ - - arameter
W LIHY.>0

M Alarma absoluta referida al setpoint de comando.
Valor de histéresis mayor a “0” (Par. 128 A.1H4 > 0).

Time

On

Alarm
Off off output




9.a Alarma de Banda (par. 123 AL {F. = bAnd)
Pv
™ Alarm Spv
77777 _ N\Comandspv| §”§?§ﬁ§2§§r
N I LALERY:
4 ~—/ — —temsv . Alarma de banda valor de histéresis mayor a “0” (Par. 128 A.{H9 > 0).
Time
On On On Al
off off Off,  Gutput
Py Dareter
______ e U .1 = .S
/ Comand Spv j Alarm Spv
LA T INC - G teess Alarma de banda valor de histéresis menor a “0” (Par. 128 A.1H4 < 0).
; \ L LHY. <0
: Time
On On i On
Off Off off é{ifp’ﬂt
9.d Alarma de desviacion superior (par. 123 AL. {.F. = uF.dEu)
Pv
N Alarm Spv
N /) \Egﬁ;ﬁi‘;i‘; Alarma de desviacién superior al valor de setpoint alarma mayor a “0” y valor de
/ |28  histéresis mayor a “0” (Par. 58 A.1H4 > 0).
N.B.: con histéresis menor a “0” (H.!H4 < 0) la linea de puntos se desplaza por
Time arriba del setpoint de alarma.
’ = i Alarm
Off - Off l output
Pv
j/_\
/ Comand Spv
AN AarmSpv  Alarma de desviacion superior al valor de setpoint alarma menor a “0” y valor
Hysteresis — de histéresis mayor a “0” (Par. 58 A.IH4 > 0).
.iH3.>0  N.B.: con histéresis menor a “0” (A.iH4 < 0) la linea de puntos se desplaza por
Time arriba del setpoint de alarma.
On i On Al
off off Olftmt
9.e Alarma de desviacion inferior (par. 123 AL. .F. =Lo.dEw)
Pv
LNy
/\ , Comand Spv
b---fp----- -/~ nosameer  Alarma de desviacion inferior al valor de setpoint alarma mayor a “0” y valor de
/ {20 histéresis mayor a “0” (Par.58 A.!H4 > 0).
parmspy N.B.: con histéresis menor a “0” (A.!H4 < 0) la linea de puntos se desplaza por
Time debajo del setpoint de alarma.
-On Off oo Off Alarm
- output
Pv Hysteresis
arameter
N L PHL>0
| S . .7 . . . " n”
[ N/ AR Alarma de desviacion inferior valor de setpoint alarma menor a “0” y valor de
/ \ComandSpv - hjstéresis mayor a “0” (Par. 58 A.tH4 > 0).
Con histéresis menor a “0” (A.1H4 < 0) la linea de puntos se desplaza por debajo
Time del setpoint de alarma.
o0 oo Alarm
off Off,  output
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9.1 Mensajes de alarma
Al establecer un valor de 1 a 20 en los pardmetros 136 A.{.Lh., 154 R.2.Lh, 172 R.3.Lh, 190 R.4.Lk., 208
R.5.Lb.e226R.b6.Lb., lapantalla2 mostrard uno de los siguientes mensajes en caso de alarma:

Seleccion Mensaje mostrado en el evento de alarma
! alarm 1
c alarm 2
J alarm 3
4 alarm 4
5 alarm 5
b alarm 6
0 open door
g closed door
g light on
i light off
i warning
[ waiting
{ high limit
H low limit
5 external alarm
[ temperature alarm
[ temperature alarm
I pressure alarm
i fan command
Pt cooling
cd operating
c! mensaje personalizado con la app

Al configurar 0, no se mostrara ningin mensaje. Mientras configura 21, el usuario tendra hasta 23 caracteres
disponibles para personalizar su mensaje a través de la aplicacién o mediante Modbus.

10 Comunicacidn Serie

La opcidn del médulo XXX-T estd dotado de comunicacién RS485 serie y puede recibir/transmitir datos a través
del protocolo MODBUS RTU. El dispositivo puede ser configurado sélo como Slave. Esta funcion permite el control
de mas reguladores conectados a un sistema de supervisién/SCADA.

Cada instrumento responderd a un pedido del Master, sélo si este contiene la misma direccién a aquella contenida
en el parametro 318 5L.Ad.(“Slave Address”). Las direcciones permitidas van de 1 a 254 y no deben haber
reguladores con la misma direccién en la misma linea.

La direccién 255 puede ser usada por el Master para comunicarse con todos los aparatos conectados (modalidad
broadcast), mientras con 0 todos los dispositivos reciben el comando, pero no esta prevista alguna respuesta.

El baud rate (velocidad de comunicacion) es seleccionado desde el parametro 319 bd.rE.(“Baud Rate”).

El formato serie se configura en el parametro 320 5.F.F. (Serial Port Parameters).

Se puede introducir un retraso (en milisegundos) de la respuesta a la llamada del Master. Tal retraso debe ser
configurado en el pardmetro 321 5 «.dE. (“Serial Delay”).

A cada variacién de los parametros, el instrumento salva el valor en la memoria EEPROM

(100000 ciclos de escritura), mientras la accién de salvar los setpoint llega con un retraso de 10 segundos desde la
ultima modificacién.

Las modificaciones realizadas a Words que son diferentes de las referenciadas en la siguiente tabla pueden causar
mal funcionamiento del instrumento:

Modbus RTU protocol features

Seleccionable desde parametro 319 bd.rt.
1200bit/s 28800bit/s

2400bit/s 38400bit/s

4800bit/s 57600bit/s

9600bit/s 115200bit/s

19200bit/s

Baud-rate
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Modbus RTU protocol features

Seleccionable desde parametro 320 5.F.F.

Formato 8N1 8N2
8E1 8E2
801 802

Funciones WORD READING (max 50 word) (0x03, 0x04)
SINGLE WORD WRITING (0x06)

soportadas

MULTIPLE WORDS WRITING (max 50 word) (0x10)

Se resume a continuacién el listado de todas las direcciones disponibles y las funciones soportadas:

RO = Read Only ‘R/W = Read/Write ‘WO = Write Only

Direccion Descripcion Leer  Resetear

Modbus P Escribir valor

0 Tipo dispositivo RO  47x

1 Version software RO Flash

2 Version boot RO Flash

3 Direccién esclavo RO Eepr/dip

6 Velocidad de transmision RO Eepr/dip

50 Aprendizaje automatico direccién slave WO -
Sistema de comparacion de coédigo para

51 . oy . g WO -
aprendizaje automatico direccion slave

500 Carga valores por defecto (escribir 9999) RW 0

501 Reiniciar dispositivo (escribir 9999) RW 0

502 Tiempo de retraso para salvar setpoint RW 10

503 Tiempo de retraso para salvar pardmetros RW 1

701 Primer caracter del mensaje de alarma personalizado 1 RW “u”

723 Ultimo caracter del mensaje de alarma personalizado 1 RW 0

751 Primer caracter del mensaje de alarma personalizado 2 RW “u”

773 'Ultimo caracter del mensaje de alarma personalizado 2 RW 0

801 Primer caracter del mensaje de alarma personalizado 3 RW  “u”

823 Ultimo caracter del mensaje de alarma personalizado 3 RW 0

851 Primer caracter del mensaje de alarma personalizado 4 RW  ["u”

873 Ultimo caracter del mensaje de alarma personalizado 4 RW 0

901 Primer caracter del mensaje de alarma personalizado 5 RW “u”

923 Ultimo caracter del mensaje de alarma personalizado 5 RW 0

951 Primer caracter del mensaje de alarma personalizado 6 RW “u”

973 Ultimo caracter del mensaje de alarma personalizado 6 RW 0

1000 Valor Al1 (grados con décimas) RO

1006 Setpoint real (gradiente) del lazo de reqgulacién 1 RO 0

Estado Alarmas (0=ausente, 1=presente)
Bit0 = Alarma 1 Bit3 = Alarma 4
1008 Bit1 = Alarma 2 Bit4 = Alarma 5 RO 0

Bit2 = Alarma 3 Bit5 = Alarma 6
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Direccion
Modbus

Descripcion

Leer

Resetear

Escribir valor

1009

Flags/alertas errores 1

BitO = Error proceso Al1 (sonda 1)

Bit1 = Error proceso Al2 (sonda 2)

Bit2 = Error union fria

Bit3 = Error seguridad

Bit4 = Error genérico

Bit5 = Error hardware

Bit6 = Error H.B.A. (dano parcial de la carga)
Bit7 = Error H.B.A. (SSR en corto)

Bit8 = Error de sobrecorriente

Bit9 = Error pardmetros fuera de rango
Bit10= Error escritura eeprom CPU

Bit11= Error escritura eeprom RFid

Bit12= Error lectura eeprom CPU

Bit13= Error lectura eeprom RFid

Bit14= Banco calibracién eeprom corrompido
Bit15= Banco constante eeprom corrompido

RO

1010

Flags/alertas errores 2

Bit0 = Error calibracion faltante

Bit1 = Banco pardmetros eeprom CPU corrompido
Bit2 = Banco setpoint eeprom CPU corrompido
Bit3 = Memoria RFid no formateada

Bit4 = Error Al2 deshabilitado

RO

1011

Estado de entradas digitales (0=no activa, 1=activa)
Bit0 = Entrada dig. 1 Bit2 = Entrada dig. 3
Bit1 = Entrada dig. 2 Bit3 = Entrada dig. 4

RO

1012

Estado salidas (0=off, 1=0n)
Bit 0 =Q1 Bit3=DO1

Bit 1 =Q2 Bit4=DO02
Bit2=Q3

RO

1013

Estado led (0=apagado, 1=encendido)

Bit 0 = Led flecha arriba Bit6 = Led
Bit1=Led C1 Bit 7 = Led punto tiempo 2
Bit2=Led Bit 8 = Led

Bit 3 = Led Al Bit9=Led

Bit 4 = Led A2 Bit 10 = Led flecha abajo
Bit 5=Led A3 Bit 11 = Led punto tiempo 1

RO

1014

Estado botén (0=no presionado, 1=presionado)
Bit 0 = Botodn flecha arriba Bit 2 = Boton [F)]6
Bit 1 = Botdn flecha abajo Bit 3 = Boton 5|

RO

1015

Temperatura union fria (grados con décimas)

RO

1100

Valor Al1 con seleccion del punto decimal

RO

1106

Setpoint real (gradiente) del lazo de requlacién 1 con seleccién del punto decimal

RO

0

1200

Setpoint 1 del lazo de regulacién 1 (grados con décimas)

R/W

EEPROM

1201

Setpoint 2 del lazo de requlacién 1 (grados con décimas

R/W

EEPROM

1202

R/W

EEPROM

1203

( )
Setpoint 3 del lazo de regulacién 1 (grados con décimas)
Setpoint 4 del lazo de requlacién 1 (grados con décimas)

R/W

EEPROM

1208

Setpoint Alarmas 1 (grados con décimas)

R/W

EEPROM

1209

Setpoint Alarmas 2 (grados con décimas

R/W

EEPROM

1210

R/W

EEPROM

1211

( )
Setpoint Alarmas 3 (grados con décimas)
Setpoint Alarmas 4 (grados con décimas)

R/W

EEPROM

1214

Start/Stop
O=regulador en STOP
1=requlador en START

R/W

0

1215

Hold conversion ON/OFF
0=Hold conversiéon OFF
1=Hold conversién ON

R/W
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Direccion Descripcié Leer  Resetear
Modbus - -cpeion Escribir valor
Gestion Tune para lazo de regulacion 1
Con Tune automatico (par. 73 tun.i=Auto):
0=funcién autotuning OFF RO 0
1=autotuning en curso
Con Tune manual (par. 73 tun.!=TIAnwu. 0 Unck):
0=funcién autotuning OFF R/'W 0
1216 1=autotuning ON
Con Tune sincronizado (par. 73 Eun.!=54ncH):
0=funcién autotuning OFF
1=salida de comando apagada (fuerza el enfriamiento) RAW 0
2=salida de comando encendida (fuerza el calentamiento)
3=autotuning ON
4=autotuning terminado
1218 Seleccién,agtomético/manual para lazo de regulacién 1 RW 0
O=automatico; T=manual
1219 Seleccién,agtomético/manual para lazo de regulacion 2 RW 0
O=automatico; T=manual
1220 Porcentaje salida comando para lazo de regulacion 1 (0-10000) RW 0
Porcentaje salida calor con regulacién 1 en doble lazo (0-10000)
1221 Porcentaje salida comando para lazo de regulacién 1 (0-1000) RW 0
Porcentaje salida calor con regulacién 1 en doble lazo (0-1000)
1222 Porcentaje salida comando para lazo de regulacién 1 (0-100) RW 0
Porcentaje salida calor con regulacién 1 en doble lazo (0-100)
1223 Porcentaje salida frio con requlacién 1 en doble lazo (0-10000) RO 0
1224 Porcentaje salida frio con requlaciéon 1 en doble lazo (0-1000) RO 0
1225 Porcentaje salida frio con requlacion 1 en doble lazo (0-100) RO 0
Reset manual salida de comando para lazo de regulacién 1: escribir O para reset la
1232 salida de comando. R/'W 0
En lectura O=reset no permitido, 1=reset permitido
Reset manual alarmas: escribir O para resetear todas las alarmas
En lectura O=reset no permitido, 1=reset permitido
1233 Bit0 = Alarma 1 Bit3 = Alarma 4 R/'W 0
Bit1 = Alarma 2 Bit4 = Alarma 5
Bit2 = Alarma 3 Bit5 = Alarma 6
Reset manual salida de comando para lazo de regulacién 2: escribir 0 para resetear
1234 la salida de comando. R/W 0
En lectura O=reset no permitido, 1=reset permitido
1235 Estado de alarmas 1 remoto (O=ausente, 1=presente) R/'W 0
1236 Estado de alarmas 2 remoto (O=ausente, 1=presente) R/W 0
1237 Estado de alarmas 3 remoto (O=ausente, 1=presente) R'W 0
1238 Estado de alarmas 4 remoto (O=ausente, 1=presente) R'W 0
1239 Estado de alarmas 5 remoto (O=ausente, 1=presente) R'W 0
1240 Estado de alarmas 6 remoto (O=ausente, 1=presente) R'W 0
1241 Valor AO1 desde serial (Par. 298 rE1.{=1ld.bu5) R'W 0
1242 Valor AO2 desde serial (Par. 308 rEi2 =Tid.bub) R'W 0
1243 Calibracion de cero Al (1=calibracion; 2=reset calibracién) R'W 0
1249 Valor setpoint remoto desde serie del comando 1 R/'W 0
1300 Setpoint 1 del lazo de requlacién 1, con seleccién del punto decimal R/W  EEPROM
1301 Setpoint 2 del lazo de requlacién 1, con seleccién del punto decimal R/W  EEPROM
1302 Setpoint 3 del lazo de requlacién 1, con seleccién del punto decimal R/W  EEPROM
1303 Setpoint 4 del lazo de requlacién 1, con seleccién del punto decimal R/W  EEPROM
1308 Setpoint Alarmas 1, con seleccién del punto decimal R/W  EEPROM
1309 Setpoint Alarmas 2, con seleccién del punto decimal R/W  EEPROM
1310 Setpoint Alarmas 3, con seleccién del punto decimal R/W  EEPROM
1311 Setpoint Alarmas 4, con seleccién del punto decimal R/W  EEPROM
2001 Parametro 1 R/W  EEPROM
2002 Parametro 2 R/W  EEPROM
Parametro... R/W  EEPROM
2366 Parametro 366 R/W  EEPROM
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1 Lectura y configuracion a través de NFC

Descargar la app
de Google Play Store®

PROGRAMADOR NFC Plus

o PRCAMOON e 1341113 sy
DisPLAY UNIVERsAL

Sengor—

Este regulador es configurable con la App PROGRAMADOR-NFC-Plus, a través de smartphones Android dotados
de antena NFC. Es posible programar el instrumento sin la necesidad de cablear y sin ayuda de un hardware
especifico. La App dispone de la posibilidad de leer, modificar y salvar parametros y setpoints, guardar y enviar via
mail configuraciones completas, cargar backups y configuraciones de fabrica. Se puede configurar, tanto con el
instrumento apagado como encendido.

Procedimiento:

+ Identificar la posicién de la antena NFC en el teléfono (generalmente en el centro, al dorso de la cubierta
posterior,0 enalgun extremo en el caso de marcos o tapas metalicas). La antena del regulador estd posicionada
en el frontal, debajo del botén azul funcién [{14.

« Asegurarse que el sensor NFC del teléfono esté habilitado y que no haya materiales metélicos entre el teléfono
y el instrumento (ej. tapa de aluminio o con iman)

« Resulta atil incluso habilitar los sonidos del sistema, ya que el sonido de notificacién confirma la correcta
comunicacion del instrumento por parte del teléfono.

La pantalla inicial de la app presenta una barra con cuatro pestafias: SCAN, DATA, WRITE, EXTRA.

Posicionarse sobre la primera pestafna SCAN para efectuar la lectura de los datos ya presentes en el instrumento;
el teléfono se coloca en contacto con el frontal del regulador, teniendo en cuenta hacer coincidir lo mas posible la
posicion de la antena del teléfono con la del regulador.

La app emite un sonido de notificacidon en cuanto detecta la presencia del instrumento y asi procede a la identifi-
cacion del modeloy a la lectura de los parametros.

La interfaz grafica muestra el avance del proceso y pasa a la segunda pestafia DATA. Una vez en este punto es
posible alejar el smartphone del regulador para efectuar mas facilmente las modificaciones requeridas.

Los pardmetros del instrumento estan subdivididos en grupos desplegables y son visualizables con nombre,
valor correspondiente e indice numérico de referencia del manual. Haciendo clic en la linea correspondiente
del parametro se abrird la pantalla relacionada de configuracién con la visualizacién detallada de las opciones
disponibles (en caso de pardmetros de eleccion multiple) o de limites de minimo/maximo/decimales (para
parametros numéricos), incluida la descripcion textual (como la secciéon 11 del manual). Una vez configurado el
valor deseado, la linea relacionada se actualizard y mostrara en la pestafnia DATA (tener presionado la linea de
arriba para anular los cambios).

Para cargar en el dispositivo la nueva configuracion dirigirse a la tercera pestafna WRITE, posicionar el teléfono
nuevamente en contacto con el requlador como en la modalidad de lectura (antena en la tecla NFC) y esperar la
notificacion de que la operacion ha sido completada.

El Controlador, si esta encendido, visualizara la peticion de REINICIALIZAR, necesario para actualizar la
configuracion con las modificaciones recién enviadas; si no se reinicia, el controlador continuara funcionando con
la anterior configuracién sin actualizarse.

Al funcionamiento clasico de lectura->modificacion->escritura de parametros, la APP dispone de funciones
adicionalesaccesiblesenlapestafia EXTRA, como salvar/cargary enviar por mail o whatsapp todala configuraciéon.o
el resguardo impreso resumen de configuracidon. También es posible restablecer los valores de fabrica.
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12 Acceso a la configuracion

Presionar Efecto Aplicacion

e En el display 1 se ve FAS5. mientras que en el display 2

1 durante3 . e .
se ve 0000 con la primera cifra intermitente.

segundos
Se modifica la cifra intermitente se pasa
2 o ] Intruducir la clave iZ34.
a la siguiente con el boton Hi. '
3 FNC En el display 1 se ve el primer grupo de parametros y
para confirmar en el segundo la descripcion.
4 o) Se desplaza por los grupos de parametros.
5 SET En display 1 se ve el primer pardmetro Presionar [{\[T para salir de |a
para confirmar del grupoy en segundo su valor. configuracion
6 0 Se desplaza cada uno de los parametros.
7 SET Permite el cambio del pardmetro
para confirmar (intermitente display 2)
8 o Se incrementa o decrementa el valor visualizado AY  Introducir el nuevo dato
Confirmay salva el nuevo valor. Si el valor es diferente
9 Hij de los valores de fabrica se encienden las dos flechas
leds
10 [ Se vuelve a la seleccién de grupos de pardmetros (ver Presionar nuevamente [{{[€ para
linea 3). salir de la configuracién

CLAVE especial 0892 (muy util cuando se estdn realizando pruebas).
Para poder acceder a la programacién y al modo operativo sin tener que volver a introducir la clave. hasta que el equipo
no se apague.

12.1 Carga de los valores por defecto

Procedimiento que permite restablecer la configuracién de fabrica del instrumento.
Presionar Efecto Aplicacion
FNC

En el display 1 se ve PA55. mientras en el display 2 se ve

1 durante3 00U con la primera cifra intermitente.
segundos
Se modifica la cifra intermitente, se pasa .
2 o a la siguiente con el botén il Introducir la clave 5995.
3 FNC El instrumento carga la configuracion
para confirmar de fabricay se reinicia.
12.2 Funcionamiento de la lista de parametros. numérica o texto

El regulador integra muchas funcionalidades con un largo listado de parametros. Para que sea mas funcional,
la lista de pardmetros es dinamica, es decir, cambia a medida que el usuario habilita/deshabilita las funciones.
En la practica, utilizando una funcién especifica que va a controlar una determinada entrada (o una salida), los
parametros que hacen referencia a otras funciones se esconden automaticamente al usuario, generando una lista
de parametros mas concisa.

Para facilitar la lectura e interpretacion de los parametros, es posible visualizar una breve descripcion del
parametro seleccionado presionando el botén 7).

Asimismo, teniendo presionado el botén [{[§, se pasa de la visualizacion nemotécnica del pardmetro a una
numéricay viceversa. Por ejemplo, el primer parametro se puede visualizar como 5En. ! (visualizacion nemotécnica)

o como P00 (visualizaccién numérica).
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13

Tabla parametros de configuracion

Grupo A - A.in./- Entrada analdgica 1

1

26

SEn.i Sensor Al1l
Configuracion entrada analdgica / seleccién sensor All
. K Tc-K -260°C .. 1360 °C. (Por defecto)
kc. 5 Tc-S -40°C.. 1760 °C
kc. R Tc-R -40°C .. 1760 °C
k. o Tc-) -200°C .. 1200 °C
kc. k Tc-T -260°C .. 400 °C
kc. E Tc-E 260 °C.. 980 °C
Fc. N Te-N 260 °C .. 1280 °C
kc. h Tc-B 100°C .. 1820 °C
PEIDD Pt100 -200°C .. 600 °C
Noan Ni100 -60°C ... 180 °C
NEc NTC 10K -40°C..125°C
Ptc PTC 1K -50°C.. 150 °C
PELOD Pt500 -200°C..600 °C
PEN Pt1000 -200°C .. 600 °C
-1 0.1V
-5 0.5V
0-i0 0.10V
0-ch 0.20 mA
Y-20 4.20mA
0-G0 0..60 mV
Pak. Potencidmetro (configurar el valor en el parametro 6)
N2l Ni120 -60°C..240 °C
Nkc 2 NTC 10K B3694K -40°C..150 °C
Nec 3 NTC 2252 3976K -40°C..150 °C
dF | Decimal Point 1
Selecciona el tipo de decimal visualizado para All
0 Por defecto 0.0 1 decimal
R 2 decimales 0.000 3 decimales
dElr. Degree
= Centigrados (Por defecto)
ofF Fahrenheit I Kelvin
LL od Lower Linear Input Al1

Limite inferior de la entrada analégica All. (sélo para proceso, no para sensores).
Ej: con entrada 4..20 mA este parametro asume el valor asociado a 4mA.

Elvalor puede ser mayor que el introducido en el limite superior. (funcién inversa)
-9999..4+30000 [digit’”*] Por defecto 0.

ul.ood Upper Linear Input Al1

Limite superior de la entrada analégica Al1. (sélo para proceso, no para sensores).
Ej: con entrada 4..20 mA este pardmetro asume el valor asociado a 20mA.
Elvalor puede ser menor que el introducido en el limite inferior. (funcién inversa)
-9999..4+30000 [digit’”*] Por defecto 1000

FuAi Potentiometer Value Al1
Selecciona el valor del potenciémetro conectado en Al1
1..150 KOhm. Por defecto 10KOhm

oLt Linear Input over Limits Al1
Si Al1 es una entrada de proceso, permite superar los limites inferior y superior (Par. 4y 5).
oSSRk, Deshabilitado (Por defecto)

NRk. Habilitado



8 ocAl Offset Calibration Al1
Calibracion Offset Al1. Valor que se suma o resta al valor del proceso visualizado
(ej: normalmente corrige el valor de temperatura ambiente).
-9999..+9999 [digit'»**] (grados.décimas para sensores de temperatura). Por defecto: 0.
9 LcAI Gain Calibration Al1
Calibracion ganacia Al1. Valor que se multiplica por el proceso en % . Ejecutar calibracién sobre el punto de
trabajo. Ej: para corregir la escala de trabajo de 0..100°C que visualiza 0..101°C, fijar el pardmetro a-1.0 (%)
-100.0%..+100.0%, Por defecto: 0.0.
10 Ltc.d Latch-On Al
Configuracion por introduccion de sefal directamente en la entrada, de los limites para entradas de proceso
Al1, para que los memorice
dSAh. Deshabilitado. (Por defecto)
SENRd Standard. calibracién de inicio y final de escala con sefal de entrada.
v.0.5ka.  Cero virtual memorizado al calibrarlo con sefial de entrada
O.E.ol. Cerovirtual a cada inicio de dar alimentacion al equipo
11 cFLi Conversion Filter Al1
Filtro ADC: numero de lecturas del sensor conectado a All para el calculo de la media
que define el valor del proceso.
Con el aumento de la media se vuelve mas lenta la velocidad del lazo de control.
1..15. (Por defecto: 10)
12 cfFri Conversion Frequency Al

Frecuencia de muestreo del convertidor analdgico/digital para Al1.
Aumentando la velocidad de conversion disminuye la estabilidad de la lectura
(ej: para transmisiones rapidas como la presidén se aconseja aumentar la frecuencia de muestreo).

Y 47.H. 417 Hz (Minima velocidad de conversién)

bh.Z5H.  6.25Hz H.33HI  8.33Hz

(0.0H.  10.0Hz (2.5H]  12.5Hz

{6.HI 16.7 Hz (Por defecto) Ideal para filtrar perturbaciones 50 / 60 Hz
(9.6H]  19.6Hz d3.2H]  33.2Hz

359.0H  39.0Hz S0.0H  500Hz

BZ.OHI  62.0Hz (£3H, 123 Hz

2HeH, 242 Hz

YIOHL 470 Hz (Maxima velocidad de conversién)

Grupo C-cli

CDLH

.I- Salidas y regulacion Proceso 1
Command Output 1

Selecciona la salida de comando relativa al proceso 1y las salidas correlacionadas a las alarmas.

c. oc Comando en salida relé Q2.
c. ol Comando en salida relé Q1. Retransmision de proceso en 4/20mA, 0/10V (Por defecto)
c. 957  Comando en salida digital.
c. VAL. Comando servo-valvula a lazo abierto. (abre/ cierra con reles Q1 y Q2))
c.a-{0 Comando regulacién en PID 0-10V en salida analégica AO1.  (no retransmisién)
cH-20 Comando regulacién en PID 4-20 mA en salida analégica AO1. (no retransmision)
0.10.5.F. Comando 0-10 V en la salida analégica AO1 con funcién de rango dividido: la salida analégica establece la
acciéon de enfriamiento de 0 a 5V y la accidn de calentamiento de 5 a 10V.
H.20.5.F. Comando 4-20 mA en la salida analégica AO1 con funcién de rango dividido: la salida analégica establece la
acciéon de enfriamiento de 4 a 12 mA y la accién de calentamiento de 12 a 20 mA.
standard Comando AL.1 AL.2 AL.3 AL. 4
c. oc Q2 Q1 DO1 DO2 AO1
o Q@ DOl D02 AOl (pordefecto)
c. 957 DO1 Q1 Q2 DO2 AO1
c. VAL. Q1(abre) Q2(cierra) DO1 DO2 AO1 -
c.0-{0 AO1 (0..10V) Q1 Q2 DO1 DO2
cH-20 AO1 (4..20 mA) Q1 Q2 DO1 DO2
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version xxx-3 Comando AL.1 AL.2 AL.3 AL.4 AL.5

c. o Q2 Q1 Q3 DO1 DO2 AOT |
c. 55RF DO1 Q1 Q2 Q3 DO2 AO1

c. VAL. Q1(abre) Q2(cierra) Q3 DO1 DO2 AO1 -

c.o-i0 AOT1 (0..10V) Q1 Q2 Q3 DO1 DO2

cH-20 AO1 (4..20 mA) Q1 Q2 Q3 DO1 DO2

38 Ac.t.i Action type 1
Tipo de accién para el control del proceso 1.

HERE Calor (N.A.) (Por defecto)  En proceso, por MINIMA
cool Frio (N.C.) En proceso, por MAXIMA
39 cH4li Command Hysteresis 1

Histéresis para el control del proceso 1 en funcionamiento ON/OFF.
-9999..+9999 [digit’**] (grados.décimas para sensores de temperatura). Por defecto 0.2.

40 LL5 Lower Limit Setpoint 1
Limite inferior configurable por el setpoint de comando 1.
-9999..+30000 [digit'#**] (grados para sensores de temperatura). Por defecto 0.

41  wulSd Upper Limit Setpoint 1
Limite superior configurable por el setpoint de comando 1.
-9999.+30000 [digit'#**] (grados para sensores de temperatura). Por defecto 1750.

42 c.rEld Command Reset 1
Tipo de reset del contacto de comando 1(siempre automatico en funciomaniento PID)
A. FES.  Resetautomatico (Por defecto)
M. FES.  Reset manual (reset manual desde botonera o entrada digital)
M. PES.S.  Reset manual memorizado (mantiene el estado de la salida incluso
después de una eventual falta de alimentacion)

43 c5E.H Command State Error 1
Estado de la salida de comando 1 en caso de error.

Si la salida de comando 1 (Par. 35 c.owu.{) es relé o valvula:

oFEN Contacto o vélvula abierta. Por defecto

cio5. Contacto o valvula cerrada.

Si la salida de comando 1 es salida digital (SSR):

oFF Salida digital apagada. Por defecto

ol Salida digital encendida.

Si la salida de comando 1 es 0-10V:

0oV 0 V. Por defecto

e 10V.

Sila salida de comando 1 es 0-20 mA o0 4-20 mA:

0 MR 0 mA. Por defecto YN 4mA.

2o A 20 mA. 2SR 215 mA.
44 cid.li Command Led 1

Define el estado del led C1 de acuerdo con la salida asociada. Si es configurado el comando
para la valvula, este pardmetro no queda afectado

o.c. Encendido a contacto abierto o SSR apagado. Si el comando AO1, encendido
con porcentaje salida 0%, apagado si 100% e intermitente entre 1% e 99%.
c.c. Encendido a contacto cerrado o SSR encendido. Si comando AOT1, encendido con salida al 100%, apagado si

0% e intermitente entre 1% e 99%. (Por defecto)
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45

46

47

48

49

51

56

c.dE.d Command Delay 1

Retardo comando 1 (solo en funciomaniento ON / OFF). En caso de servo vélvula, funciona incluso con PID y
representa el retardo entre la aperturay el cierre de los dos contactos.

-3600..+3600 segundos (décimas de segundo en caso de servo valvula). Por defecto: 0.

Valor negativo: retardo a la desactivacion de apagado de la salida.

Valor positivo: retardo a la actuaciéon de de encendido de la salida.

cSPi Command Setpoint Protection 1

Permite variar o no, el valor del setpoint de comando 1

FREE Modificable por el operario (Por defecto)

Loch Protegido

FROON Modificable el valor de inicio al encenderse. Valor de inicio segun parametro 51. (valor inicial)
uAEd Valve Time 1

Tiempo de vélvula asociado al comando 1 (declarado por el fabricante de la vélvula)
1..300 segundos. Por defecto: 60.

A.NA Automatic / Manual 1

Habilita la seleccién de memorizacién automatico/manual para el comando 1
dSAhb. Deshabilitado (Por defecto)

ENRB. Habilitado

M.5Eka.  Habilitado con memoria

in 5. Initial State

Elija el estado del controlador al encenderlo. Esto sélo funciona en la versién -T (R5485) o
habilitando el botén Iniciar / Parar desde la entrada digital o el boton 5.

SERFE Inicio (Por defecto)

SkoP Stop
SEoFE.  Almacenado Estado de inicio / parada antes de apagar.
SR Initial Value Setpoint 1

Valor inicial del setpoint con el que se arranca . Si el parametro 46 esta en Fr.iN

rENS. IRemote Setpoint (sélo XXX-plus-T)
Setpoint remoto activo. El setpoint de comando se transmite desde otro dispositivo a través de la
comunicacion serie.
dSAk. Deshabilitado. (Por defecto)
N.5.F Habilita el setpoint remoto desde entrada serie. La seleccién remoto/local es posible desde la entrada digital.
ENCS Setpoint remoto desde la comunicacion serie, con seleccidon remoto/local desde botonera (no es posible
desde entrada digital).

Grupo E - ~£L.i- Autotuning e PID 1

73

74

Eun.i Tune 1

Selecciona el tipo de autotuning para el comando 1

d5Rh. Deshabilitado. Si los parametros banda proporcional y tiempo integral estan en cero,
la regulacion es de tipo ON/OFF. (Por defecto)

Auko Automatico (PID con célculo de los pardametros automatico)

RN, Manual por tecla (PID con célculo parametros automatico al pulsar un boton)

olcE Una vez (PID con célculo de pardmetros solo una vez al reinicio de alimentacion)

SYNEH. Sincronizado (Autotuning gestionado desde la comunicacién serie)

5d.t!  Setpoint Deviation Tune 1

Selecciona la desviacion del setpoint de comando 1 como umbral usado por el autotuning
para el calculo de los parametros PID

0-10000 [digit’”*¥] (grados.décimas para sensores de temperatura). Por defecto: 30.0.
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75

76

77

78

79

80

81

82

83

84

85

86

30

Ph. | Proportional Band 1

Banda proporcional para la regulacion PID del proceso 1 (inercia del proceso).
0 ON / OFF si t.i. igual a O (Por defecto)

1..10000 [digit’#**] (grados.décimas para sensores de temperatura).

LE Integral Time 1
Tiempo integral para la regulacién PID del proceso 1 (duracién de la inercia del proceso).

0.0..2000.0 segundos (0.0 = integral deshabilitado). Por defecto: 0.0

dt. | Derivative Time 1
Tiempo derivativo para la regulacion PID del proceso 1 (normalmente 4 del tiempo integral).
0.0..1000.0 segundos (0.0 = derivativo deshabilitado). Por defecto: 0

db. | Dead Band 1
Banda muerta relativa al PID del proceso 1.
0..10000 [digit’**] (grados.décimas para sensores de temperatura). Por defecto: 0

Ph.ci Proportional Band Centered 1

Define si la banda proporcional 1 debe ser centrada o no, sobre el setpoint.

En funciomaniento doble lazo (calor/frio) estd siempre deshabilitata (no centrada).
dSAk. Deshabilitada. Banda debajo (calor) o arriba (frio) (Por defecto)

ENRR. Banda centrada

o.05.0  Off Over Setpoint 1

En funciomaniento PID habilita el apagado de la salida de comando 1,

cuando se supera un determinado umbral (setpoint + Par.81)

oSSRk, Deshabilitado (Por defecto) MRk, Habilitado

o.dt.i  Off Deviation Threshold 1

Configura la desviaciéon respecto al setpoint de comando 1, para el célculo del umbral de actuacién de la
funcién “Off Over Setpoint 1“.

-9999..+9999 [digit’”*] (grados.décimas para sensores de temperatura) Por defecto: 0

cko | Cycle Time 1

Tiempo de ciclo para la regulacién PID del proceso 1 (para PID sobre teleruptor 15 s;
para PID sobre SSR 2s). Para valvula hacer referencia al parametro 47 uA.E.1

1-300 segundos Por defecto:15 segundos

cofl Cooling Fluid 1

Tipo de fluido refrigerante en modalidad PID calor / frio para el proceso 1.
Habilitar la salida frio en el parametro AL.1 .. AL.6.

AR Aire (Por defecto)

ofL Aceite WREER Agua

PhIi Proportional Band Multiplier 1

Multiplicador de la banda proporcional en modalidad PID calor / frio para el proceso 1.
La banda proporcional para la accion frio es dada por el valor

del pardmetro F.b. { multiplicado por este valor.

1.00..5.00. Por defecto: 1.00

o.d.b.l  Overlap/Dead Band 1

Sobreposicion / Banda Muerta en modalidad PID calor / frio (doble accién) para el proceso 1. Define la
combinacién de banda muerta para la accién de calentamiento y enfriamiento.

-20.0%..50.0%

Negativo: banda muerta. Positivo: sobreposicién. Por defecto: 0.0%

cckd Cooling Cycle Time 1
Tiempo de ciclo para salida refrigerante en modalidad PID calor / frio para el proceso 1.
1-300 segundos (Por defecto:10 s)



87

88

89

20

91

92

93

LLPI Lower Limit Output Percentage 1
Selecciona el valor minimo para el porcentaje de la salida de comando 1.
0%..100%, Por defecto: 0%.

ul P Upper Limit Output Percentage 1
Selecciona el valor méximo para el porcentaje de la salida de comando 1.

0%..100%, Por defecto: 100%.

NLE. ! Max Gap Tune 1

Configura la desviacién maxima proceso-setpoint mas alla de la cual el tune automatico recalcula los
parametros PID del proceso 1.

0-10000 [digit’»] (grados.décimas para sensores de temperatura). Por defecto: 2.0

P Minimum Proportional Band 1
Selecciona el valor minimo de banda proporcional 1 configurable
por el tune automatico para la regulacién PID del proceso 1.

0-10000 [digit’#3¢] (grados.décimas para sensores de temperatura). Por defecto: 3.0

AR Maximum Proportional Band 1
Selecciona el valor maximo de banda proporcional 1 configurable por el tune automatico para la regulacién
PID del proceso 1.

0-10000 [digit’#3] (grados.décimas para sensores de temperatura). Por defecto: 80.0

Ml Minimum Integral Time 1

Selecciona el valor minimo de tiempo integral 1 configurable desde el tune automatico
para la regulacién PID del proceso 1.

0.0..1000.0 segundos. Por defecto: 30.0 segundos.

o.cli Overshoot Control Level 1

La funcién de control del overshoot previene de tal fendmeno al encenderse el instrumento o cuando
el setpoint es modificado. Configurando un valor demasiado bajo es posible que el overshoot no sea
completamente absorbido, mientras que con valores altos el proceso podria llegar al setpoint mas
lentamente. Desab. / Nivel 1.. 10 / Por defecto Nivel 5

Grupo G-AL {-Alarma

123 ALIF. Alarm 1 Function

Selecciona el tipo de alarmas 1.
dSAk. Disabled (Por defecto)
ARh.uP.R.  Absolute Upper Activation. Absoluto referido al proceso; activo arriba
Ab.Lo.A. Absolute Lower Activation. Absoluto referido al proceso; activo abajo

hAN Alarma de banda (setpoint de comando =+ setpoint de alarmas)
uP.dEV.  Upper Deviation. Alarma de desviacién superior
Lo.dEV.  Lower Deviation. Alarma de desviacion inferior

Ab.c.u.A. Alarma absoluto referido al setpoint de comando, activo arriba
Rh.c.L.H. Alarma absoluto referido al setpoint de comando, activo abajo
it Alarma de estado (activo en RUN/START)

cool Auxiliar actuador frio (accion frio en doble lazo)

PRb.EF.  Probe error. Alarma activa en caso de dafio del sensor.

MR Relacionada al timer 1

EMR.2 Relacionada al timer 2
MR.1.2  Relacionadaaambos timer
RENM. Remoto. La alarma es habilitada por la word 1235
do. | Digital Input 1. Activo cuando la entrada digital 1 estd activa.
do. 2 Digital Input 2. Activo cuando la entrada digital 2 esta activa.
H.h.R. Heater Break Alarm y Overcurrent Alarm . Alarma de rotura de carga o sobrecorriente.
R.bANd Alarma de banda asimétrica (punto de consigna de comando + punto de consigna de alarma 1 Hy punto de

consigna de comando - punto de consigna de alarma 1 L).
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c. AuX Auxiliar para la distribucidn de trabajos en la salida del comando. Sustituye ciclicamente la salida del comando
por el tiempo establecido en el pardmetro 134 A.1.de .. Se A.l.de. = 0, se activa en paralelo a la salida del
comando. No funciona en caso de control de vélvula y sélo se puede activar en una alarma si A.1.de. es
diferente de 0.

126 Ai5.o. Alarm 1 State Output

Contacto salida alarma 1y tipo de actuacién.
]

{.o. Sk.  (N.O.Start) Norm. abierto, operativo desde el start (Por defecto)

{.c. Sk, (N.C.Start) Norm. cerrado, operativo desde el start

{.o. EH. (N.O.Threshold) operativo al alcanzar las alarmas??
(

{.c. EH. (N.C.Threshold) operativo al alcanzar las alarmas?”

-

-

-

-

128 A.iHY. Alarm 1 Hysteresis
Histéresis alarma 1.

-9999..+9999 [digit'**] (grados.décimas para sensores de temperatura). Por defecto: 0.5.

129 AILL Alarm 1 Lower Limit
Limite inferior configurable para el setpoint de alarmas 1.
-9999..+30000 [digit'~**] (grados para sensores de temperatura). Por defecto: 0.

130 Alul. Alarm 1 Upper Limit
Limite superior configurable para el setpoint de alarmas 1.
-9999..+30000 [digit'~*®] (grados para sensores de temperatura). Por defecto: 1750.

131 A.irE. Alarm 1 Reset
Tipo de reset del contacto de la alarma 1.
A. PES.  Resetautomético (Por defecto)
M. PES.  Reset manual (reset manual con botén 3] o desde entrada digital)

M.FES.5. Reset manual memorizado (mantiene el estado de la salida incluso
luego de una eventual falta de alimentacion)

132 A.ISE Alarm 1 State Error
Estado de la salida de alarma 1 en caso de error.

oPEN Contacto abierto. Por defecto
CLoSE Contacto cerrado.
133 Aliid. Alarm 1 Led
Define el estado del led A1 correspondiente a la salida asociada.
o.Cc. Encendido a contacto abierto o DO( salida digital) apagado.
C.C. Encendido a contacto cerrado o DO(salida digital) encendido. (Por defecto)

134 A.idE. Alarm 1 Delay
Retardo alarma 1.
-3600..+3600 segundos. Por defecto: 0.
Valor negativo: retardo a la desactivacién de apagado de la salida.
Valor positivo: retardo a la actuacién de de encendido de la salida.

135 A.ISF. Alarm 1 Setpoint Protection

Permite o no variar el valor del setpoint de la alarma 1.

FREE Modificable por el usuario (Por defecto)

Lock Protegido HidE Protegido y no visualizado
136 A.ilb. Alarm 1 Label

Selecciona el mensaje que se muestra en caso de actuaciéon de alarma 1.
d5Ak. Deshabilitado. (Por defecto) 0.

e Ot Mensaje 1 (ver tabla en el parrafo 13.7)

Lk, (B Mensaje 16 (ver tabla en el parrafo 13.7)
uSER L. Mensaje personalizado (modificable por el usuario a través de la aplicaciéon o modbus)
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GrupoH-AL Z-Alarma 2
141 ALZF Alarm 2 Function
144 Rc5o.  Alarm 2 State Output
146 AZHY. Alarm 2 Hysteresis
147 RZLL. Alarm 2 Lower Limit
148 Acul. Alarm 2 Upper Limit
149 RZrE. Alarm 2 Reset
150 ACZSE. Alarm 2 State Error
151 Acid. Alarm 2 Led
Define el estado del led A2 correspondiente a la salida asociada.
152 A dE Alarm 2 Delay
153 ACZEF. Alarm 2 Setpoint Protection
154 AZLb. Alarm 2 Label

Grupo | -AL. 3-Alarma 3
159 ALIF. Alarm 3 Function
162 AJ5o.  Alarm 3 State Output
163 AJo.t.  Alarm 3 Output Type
Define la tipologia de la salida, en el caso de que la alarma 3 sea de tipo analdgico.
o.ag v Salida 0..10 V. Por defecto Y.20M Salida 4..20 mA.
164 AJHY. Alarm 3 Hysteresis
165 R4LL Alarm 3 Lower Limit
166 AJul.  Alarm 3 Upper Limit
167 A3rE. Alarm 3 Reset
168 RJSE Alarm 3 State Error
Si la salida de las alarmas es digital (SSR):

oFF Salida digital apagada. Por defecto ol Salida digital encendida.
Si la salida de las alarmas es 0-10V:

oV 0 V. Por defecto iy 10V.

Sila salida de las alarmas es 0-20 mA o0 4-20 mA:

oM 0 mA. Por defecto c0 MR 20 mA.

HM 4mA. 2.5 21.5 mA.

169 AdLd. Alarm 3 Led

170 A3JdE.  Alarm 3 Delay

171 R3LF. Alarm 3 Setpoint Protection
172 A3Lk. Alarm 3 Label

Grupo J- AL H- Alarma 4
177 ALHF. Alarm 4 Function

180 AH5.o. Alarm 4 State Output
181 A4Hot.  Alarm 4 Output Type
182 AHHY. Alarm 4 Hysteresis
183 RHLL Alarm 4 Lower Limit
184 AHuL Alarm 4 Upper Limit
185 RH.rE. Alarm 4 Reset

186 AHS.E. Alarm 4 State Error
188 AHdE.  Alarm 4 Delay

189 RHLF. Alarm 4 Setpoint Protection
190 AHLE. Alarm 4 Label
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GROUPK -

195 ALSF.
198 AS5.o.
199 ASo.k.
200 AS5SH4.
201 A5LL
202 ASul.
203 ASrE.
204 AS5E

206 A5S.d.E.
207 A55F

208 A5L.b.

AL. 5- Alarm 5 (modelo-3)
Alarm 5 Function

Alarm 5 State Output

Alarm 5 Output Type

Alarm 5 Hysteresis

Alarm 5 Lower Limit

Alarm 5 Upper Limit

Alarm 5 Reset

Alarm 5 State Error

Alarm 5 Delay

Alarm 5 Setpoint Protection
Alarm 5 Label

Grupo M -4... |- Entrada digital 1

231 d..iF

Digital Input 1 Function

Funcionamiento entrada digital 1.

dSAb.
ck. S,
cE.Sh. .
(=
HE.SW. ..
SE./5E.
Rl
Hold

n
Lo

m
[ 1 I

uH.c.

Ack. kY.

S b

SEE.
REM.S.E.

EVE.AL.

232

e,

oo

1
u.

PEL

M.cloS.

- o=

34

Deshabilitado (Por defecto)

2 Setpoints Switch. 2 consignas seleccionables por contacto

2 Setpoints Switch Impulsive. 2 consignas seleccionables por impulso

3 Setpoints Switch Impulsive. 3 consignas seleccionables por impulso

4 Setpoints Switch Impulsive . 4 consignas seleccionables por impulso

Start / Stop

Run

Lock conversion (paraliza las conversiones y muestra el valor en el display)
Ejecucion de tune manual

Automatic / Manual (porimpulso).si el parametro 48 es habilitado

Automatic / Manual (por contacto). si el pardmetro 48 es habilitado

Action Type. Regulacién ENFRIANDO si la entrada Digital es activa, sino CALENTANDO.
Analogue Input 0. Pone la entrada analogica a CERO (tara).

Manual reset. Resetea las salidas cuando se activa esta entrada.

Timer 1 run. El timer T CUENTA mientras estd activa la entrada digital.

Timer 1 Start/ End. El timer 1 COMIENZA en un impulsoy en el siguiente FINALIZA.
Timer 1 Start. El timer 1 COMIENZA porimpulso.

Timer 1 End. El timer 1 PARA por impulso.

Timer 2 run. CUENTA mientras estd activa la entrada digital .

Timer 2 Start/ End. El timer 2 COMIENZA en un impulso y en el siguiente FINALIZA
Timer 2 Start. El timer 1 COMIENZA porimpulso.

Timer 2 End. El timer 1 PARA por impulso.

Bloquea la configuracién y los setpoints.

Simula el funcionamiento del botén up.  por ejemplo aplicacion PULSA Plus
Simula el funcionamiento del botén down. por ejemplo aplicacion PULSA Plus
Simula el funcionamiento del botén fnc.

Simula el funcionamiento del botén ﬂ

Remote setpoint enabling. Habilita el setpoint remoto o no al activar la entrada digital (El setpoint remoto
debe ser habilitado previamente en el parémetro 56 ~£/1.5)

Alarma externa. El controlador se detiene y las alarmas se desactivaran. El controlador no vuelve a START
automaticamente, para esta operacion se requiere la intervencion del usuario.

Digital Input 1 Contact

efine el contacto de reposo de la entrada digital 1.
oPEN

Normalmente abierto (Por defecto)
Normalmente cerrado



Grupo N - d... 7 - Entrada digital 2
239 d..2F.  Digital Input 2 Function
Funcionamiento entrada digital 2.
dSAk. Deshabilitado (Por defecto)

£k, SW. 2 Setpoints Switch. 2 consignas seleccionables por contacto
2E.SW. (. 2Setpoints Switch Impulsive. 2 consignas seleccionables por impulso
JE.SW. (. 3 Setpoints Switch Impulsive.3 consignas seleccionables por impulso
HE.SW.(. 4 Setpoints Switch Impulsive.4 consignas seleccionables por impulso
St./Bk.  Start/Stop
Rul Run
Hold Lock conversion (paraliza las conversiones y muestra el valor en el display)
uld Performing manual tune
u.H. .. Automatic / Manual (porimpulso).siel pardmetro 48 es habilitado

Au A .c.  Automatic / Manual (por contacto). si lel pardmetro 48 es habilitado
Ack.EY.  Action Type. Regulacion ENFRIANDO si la entrada Digital es activa, sino CALENTANDO.
R.. O Analogue Input 0. Pone la entrada analogica a CERO (tara)

M. FES.  Manual reset. Resetea las salidas cuando se activa esta entrada.

E.L.RuN Timer 1 run. El timer 1 CUENTA mientras esta activa la entrada digital.

E.{. 5.E. Timer 1 Start End.Eltimer 1 COMIENZA en unimpulsoy en el siguiente FINALIZA.
E.{.5ER.  Timer 1 Start. D.l. starts the timer 1(impulsive)

E.L.ENd  Timer 1 End.D.I. stops the timer 1(impulsive)

E.2.Full Timer 2 run. CUENTA mientras est4 activa la entrada digital

k.2, 5.E. Timer2 Start End. El timer 2 COMIENZA en un impulsoy en el siguiente FINALIZA
E.2.5ER.  Timer 2 Start. El timer 1 COMIENZA por impulso.

E.2.ENd  Timer2End.D.I. El timer 1 PARA por impulso.

Lo.cFh.  Lock configuration and setpoints

uP EY Simula el funciomaniento del botén up. por ejemplo aplicacién PULSA Plus
douid. ). Simula el funciomaniento del botén down. por ejemplo aplicacién PULSA Plus
Fic. K. Simula el funciomaniento del botén fnc.

S0 Simula el funciomaniento del botén ﬂ
FEM.5.E. Remote setpoint enabling. Habilita el setpoint remoto o no al activar la entrada digital (El setpoint remoto
debe ser habilitado previamente en el pardmetro 56 ~£/1.5)

EXE.RL. Alarma externa. El controlador se detiene y las alarmas se desactivaran. El controlador no vuelve a START
automaticamente: para esta operacion, se requiere la intervencion del usuario.

240 d..2c.  Digital Input 2 Contact

Define el contacto de reposo de la entrada digital 2.
N aPEN Normalmente abierto (Por defecto)
M.cLoS.  Normalmente cerrado

Grupo Q - 5FL 5 - Soft-start y mini ciclo
263 Fr.cH. Pre-programmed Cycle

Habilita funcionamientos especiales.

dSAb. Deshabilitado (Por defecto)

NRk. Habilitado (bloquea las funciones de setpoint remoto)

264 S55EH. Soft-Start Type
Habilita y selecciona el tipo de soft-start
dSAk. Deshabilitado (Por defecto)
LRAd. Gradiente
FERC. Porcentaje (solo con ciclo pre-programado deshabilitado)

266 S50 Soft-Start Gradient
Gradiente de subida/bajada para soft-start y ciclo pre-programado.
0..20000 Digito/hora (grados.décimas/hora si temperatura). Por defecto: 100.0

267 S5FPE. Soft-Start Percentage
Porcentaje de la salida durante la funcion de soft-start
0..100%. (Por defecto: 50%)
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268 S5EH Soft-Start Threshold
Umbral bajo el cual se activa la funcién de soft-start porcentaje, en encendido.
-9999..30000 [digit'# <] (grados.décimas para sensores de temperatura) Por defecto: 1000

269 ShE. Soft-Start Time
Duraciéon maxima del soft-start: si el proceso no alcanza el umbral ingresado en el par. 55.EH. dentro del

tiempo configurado, el controlador comienza a regular sobre el setpoint.
00:00 Deshabilitado

00:01-24:00 hh:mm Por defecto: 00:15

270 MAE. Maintenance Time
Tiempo mantenimiento para ciclo pre-programado.
00:00-24:00 hh.mm Por defecto: 00:00

271 FALr. Falling Gradient
Gradiente de bajada para ciclo pre-programado.
0 Deshabilitado (Por defecto)

1..10000 Digit/hora (grados.décima/hora si temperatura)

272 dESt Delayed Start
Para establecer el tiempo de espera inicial para el inicio retrasado de la configuracién o ciclo, incluso en caso
de un apagoén. El tiempo transcurrido se guarda cada 10 minutos.

0 Tiempo de espera inicial deshabilitado: el controlador se inicia
inmediatamente (por defecto)
00: 01-24: 00 hh.mm Tiempo de espera inicial habilitado.

Grupo R - dESF. - Display
277 uFiE Visualization Filter
dSAhb. Deshabilitado
PEcHF Pitchfork filter (Por defecto). filtro de orquilla
Fi.oRd.  First Order. Filtro de primer orden
Fi.of .P.  First Order with Pitchfork. Filtro de primer orden con orquilla
2 SR 2Samples Mean. Medias de 2 muestras.
. ...n Samples Mean
{0.5R.M. 10 Samples Mean. Medias de 10 muestras.

278 u.d? Visualization Display 2
Configura la visualizacion en el display 2.

c..5PY  Command 1 setpoint (Por defecto). Consigna.
ou.PE.{  Porcentaje de la salida de comando 1
Lo Valor leido en la entrada All.
AMPER.  Amperios del transformador de corriente ( sélo versién -3)
279 Hlo.d. Timeout Display

Determina el tiempo de encendido del display
dSAk. Disabled. Display siempre encendido (Por defecto)

M h

55 15 segundos At 1 minuto
M 5 minutos T 10 minutos
= I 30 minutos { 1 hora
280 tfios. Timeout Selection
Selecciona el display que se apaga al finalizar el Timeout Display
oESP Display 1 dESP.2  Display 2 (Por defecto)
d5P. (.2  Display1y2 d.!.2.Ld. Display1,2y led

281 ulifc.  User Menu Pre-Programmed Cycle
Permite modificar el gradiente de subida, bajada y tiempo de mantenimiento del menu usuario, en funcio-
namiento ciclo pre-programado. Para acceder a la modificacion de los parametros presionar el botén §3J.
dSAk. Disabled (Por defecto)
F5.0F.  Solo gradiente de subida

36



MRk Solo tiempo de mantenimiento

.. 0.1k, Gradiente de subida y tiempo de mantenimiento
FRL.LR Solo Gradiente de bajada

Fi.FR.L. Gradiente de subiday bajada

FR.L.M.E. Gradiente de bajada y tiempo de mantenimiento.

F.F.L.M.E. Gradiente de subiday tiempo de mantenimiento y gradiente de bajada.

282 u.out Voltage Output
Selecciona la tension de excitacién hacia el exterior para alimentacion de los sensores y de las salidas
digitales (SSR).
2 12 volt (Por defecto) o4 v 24 volt

283 Gclt. Scrolling Time
Seleccién de la duracidn de la visualizacidon de los datos del menu del usuario,
antes de volver a la pagina predeterminada.

15 3 segundos £s 5 segundos (Por defecto)

i 10 segundos S 30 segundos

TN 1 minutos T 5 minutos

T 10 minutos MAN.Sc.  Desplazamiento manual
284 d5FF Display Special Functions

d &Ab. Funcién especial del display. Deshabilitado

SLAP visualiza el setpoint en el display 1y el proceso en el display 2

(solamente si el parametro 278 u .dc, esta configurado como c. 15FL)

285 nfcl. NFC Lock
d &Ab. Bloqueo de NFC deshabilitado. NFC accesible.
ErAb. Bloqueo de NFC habilitado. NFC no accesible.

GROUP S - ¢t - Current transformer (modelos -3y -T)

287 ct F Current Transformer Function
Habilita la entrada C.T.y selecciona la frecuencia de red

d5Rk. Deshabilitado (Por defecto)

S0 HI 50 Hz BO HI 60 Hz
288 ct wu. Current Transformer Value

Selecciona el transformador amperimétrico a escala completa

1..200 Amperios (Por defecto: 50)

289 Hb.A.r~. Heater Break Alarm Reference Command
Define el comando de referencia para la alarma de rotura del calentador
y la alarma de sobrecorriente.
chid. | Comando 1 (Por defecto)
cid. 2  Comando 2

290 Hh.A.E. Heater Break Alarm Threshold

Umbral de activacion de alarma de rotura de calentador

0 Alarma deshabilitada. (Por defecto)
0.1-200.0  Amperios.

291 ocu.t. Overcurrent Alarm Threshold
Umbral de alarma de sobrecorriente.

0 Alarma deshabilitada. (Por defecto)
0.1-200.0  Amperios

292 Hb.Ad. Heater Break Alarm Delay
Alarma de rotura de calentador y retardo de activacion de alarma de sobrecorriente.
00:00-60:00 mm:ss (Por defecto: 01:00)



Grupo T-FA.0. /- Retransmission 1
298 rti! Retransmission 1
Retransmision para salida analégica AO1. Los pardmetros 300 y 301 definen el limite inferior y superior de
la escala de funcionamiento.
dSAk. Disabled (Por defecto)
c.i.5PY  Command 1 setpoint
{ Alarm 1 setpoint
. c Alarm 2 setpoint
huS Retransmite el valor escrito en la word 1241
\ PROCESO 1. Valor leido en la entrada Al

mzmm
B F- e

N
299 r.itY. Retransmission 1 Type
Selecciona el tipo de retransmision para la salida analogica AO1
0.0V salida0.10V.
H.20MR  Salida 4..20 mA. Por defecto

300 r.iLL Retransmission 1 Lower Limit
Limite inferior rango retransmisién 1 (valor asociadoa OV o 4 mA).
-9999..+30000 [digit'» <] (grados para sensores de temperatura), Por defecto: 0.

301 r.iut.  Retransmission 1 Upper Limit
Limite superior rango retransmision 1 (valor asociadoa 10V o 20 mA).
-9999..+30000 [digit'» <] (grados para sensores de temperatura), Por defecto: 1000.

302 r~.I5.E Retransmission 1 State Error
Determina el valor de la retransmision 1 en caso de error o anomalia

Si la salida de retransmision es 0-10V:

oy 0V. Pordefecto o 10V.
Sila salida de retransmision es 4-20 mA:

oM 0mA. Por defecto 4 MR 4 mA.

oo A 20 mA. ci.aM 21.5mA.

Grupo V -5 .- Seriale
318 SLAd. Slave Address
Selecciona la direccion del esclavo para la comunicacion serie.

1..254. Por defecto: 247.

319 hbd.rk Baud Rate
Selecciona la velocidad para la comunicacién serie.
= 1200 bit/s cH 2400 bit/s
4.8 X 4800 bit/s 98K 9600 bit/s
8.2 19200 bit/s (Por defecto)
cH.B I 28800bit/s JBH ) 38400 bit/s
ST.E K 57600 bit/s 5.2 115200 bit/s

320 S.PF Serial Port Parameters
Selecciona el formato para la comunicacion serie modbus RTU.
B-N-1 8 bit, no parity, 1 stop bit (Por defecto)

1
B-E-i 8 bit, even parity, 1 stop bit
B-o-1 8 bit, odd parity, 1 stop bit
B-N-2 8 bit, no parity, 2 stop bit
B-E-C 8 bit, even parity, 2 stop bit
H-0-c 8 bit, odd parity, 2 stop bit

321 5.dEt Serial Delay
Selecciona el retardo de la comunicacion serie.
0..100 ms. Por defecto: 5 ms.
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322 offFL Off Line
Selecciona el tiempo de fuera de linea. Si no hay comunicacién dentro del tiempo configurado, el regulador
apaga la salida de comando.

0 Offline deshabilitado (Por defecto)
0.1-600.0 décimas de segundo.

Grupo W -t /i - Timer
328 Llir.d Timer 1
Habilitacion Timer 1.
oSSRk, Deshabilitado (Por defecto)
ENAb. Habilitado EN.SER.  Habilitadoy activo al start

329 t.h.Ed Time Base Timer 1
Selecciona la base de tiempo para el timer 1.
.85 minutos.segundos (Por defecto)
HH .M horas.minutos

330 A.EM Action Timer 1
Selecciona el tipo de accion realizada por el timer 1 asociado a una alarma.
SERRE Start. Activo durante el conteo del timer (Por defecto)

EN End. Activo al finalizar el timer
WRRN. Warning. Activo 5” despues de finalizar el timer.

331 Hr? Timer 2
Habilitacion Timer 2.
dSAk. Deshabilitado (Por defecto)
NAb. Habilitado M.SEA.  Habilitadoy activo al start

332 tbtd TimeBase Timer 2
Selecciona la bases de tiempo para el timer 2.
.85 minutos.segundos (Por defecto)

HH. M horas.minutos

333 ALfld  Action Timer 2
Selecciona el tipo de accién realizada por el timer 2 asociado a una alarma.
SERRE Start. Activo durante el conteo del timer (Por defecto)

N End. Activo al finalizar el timer
WRAN. Warning. Activo 5” despues de finalizar el timer.
334 LS. Timers Sequence
Selecciona la correlaccién entre dos timer.
DL Individuales. Los timers trabajan en manera independiente (Por defecto)
SluE. Secuencial. Al finalizar el timer 1 se inicia el timer 2.
LRZo Lazo. Al termino de un timer, inicia el otro ciclicamente.
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13 Tabla parametros de configuracion - resumen

Grupo A -A.in.i- Entrada analdgica 1

1 5SEnl Sensor All Entrada de sensor Al 26
2 dFP Decimal Point 1 Punto decimal 1 26
3  dEbm Degree Grados Grados con decimal 0,1°C 26
4 LL.d Lower Linear Input Al1 Valor inferior de la escala de la entrada 1 26
5 ol Upper Linear Input Al1 Valor superior de la escala de la entrada 1 26
6 FuAl Potentiometer Value Al1 Valor del potenciometro de la entrada 1 26
7 oLl Linear Input over Limits Al Valor maximo de la entrada T admitido sin alarma 26
8 o.chl Offset Calibration Al1 Calibracion de Cero (+) de la entrada 1 27
9 Lchi Gain Calibration Al Calibracién de Ganancia (x) de entrada 1 27
10 Lkc.d Latch-On Al Calibracion por memorizacién de senal de entrada 27
11 cFLd Conversion Filter Al Filtro de n° de conversiones entrada 1 27
12 cFri Conversion Frequency Al1 Filtro de frecuencia de conversiones entrada 1 27
Grupo C-:/ld.1- Salidas y regulacién. Proceso 1

35 couwl  CommandOutput 1 Comando regulacién salida 1 27
37 rES. Reservado 28
38 FAc.kd Action type 1 Tipo accion salida 1 28
39 cHAI Command Hysteresis 1 Comando de histéresis 1 28
40 LLS Lower Limit Setpoint 1 Limite inferior del setpoint 1 28
41 LLSd Upper Limit Setpoint 1 Limite superior del setpoint 1 28
42 crEld Command Reset 1 Comando de reset 28
43 c5E1 Command State Error 1 Comando de error de estado 28
44 cid.l Command Led 1 Comando deled 1 28
45 cdEl  Command Delay 1 Comando de temporizador 1 29
46 cLFl Command Setpoint Protection 1 Proteccién del setpoint 29
47 LAE Valve Time 1 Tiempo de valvula 29
48 ATA.{  Automatic / Manual 1 Automatico/ manual 29
Grupo E - ~£L.{ - Autotuning y PID 1

73 Eun.d Tune 1 Sintonizacién automatica proceso 1 29
74 5.dE!  Setpoint Deviation Tune 1 Desviacion del setpoint del autotuning 1 29
75 Fh. Proportional Band 1 Banda proporcional 29
76 bt [ Integral Time 1 Tiempo integral 29
77 dEt. | Derivative Time 1 Tiempo derivativo 30
78 db. | DeadBand 1 Banda muerta 30
79 Fb.c.i  Proportional Band Centered 1 Banda proporcional centrada 30
80 wo.0b.l Off OverSetpoint 1 Apagado por superacion de setpointl 30
81 o.dE! Off Deviation Threshold 1 Configuracion por valor inferior del setpoint 30
82 «ck | CycleTime1 Tiempo de ciclo 30
83 cofl Cooling Fluid 1 Fluido refrigerante 30
84 Fhlli Proportional Band Multiplier 1 Banda proporcional multiplicadora 30
85 o.db.! Overlap/DeadBand 1 Solapamiento/ banda muerta 30
86 ccti CoolingCycleTime1 Tiempo de ciclo enfriando proceso 1 30
87 LLFI Lower Limit Output Percentage T  Limite inferior en porcentaje dela salida 1 30
88 wuLLFI Upper Limit Output Percentage 1 Limite superior en porcentaje de la salida 2 30
89 TILE! MaxGapTunel maxima desviacion Proceso-setpoint para tune 31
90 Tin.F.l Minimum Proportional Band 1 Minim banda proporcional del proceso 1 31
91 TAF!  Maximum Proportional Band 1 Maximo tiempo integral del proceso 1 31
92 Tin..l  Minimum Integral Time 1 Minimo tiempo integral del proceso 1 31
93 o.cl.i  Overshoot Control Level 1 Nivel de control de sobrepasamiento 31
Grupo G-AL. {-Alarm 1

123 ALLF. Alarm 1 Function Funcion de alarma 1 31
126 A/50.  Alarm 1 State Output Estado de la alarma 1 31
127 rES. Reserved 32
128 A.IH4.  Alarm 1 Hysteresis Histéresis alarma 1 32
129 HILL Alarm 1 Lower Limit Limite inferior de alarma 1 32
130 Alul.  Alarm 1T Upper Limit Limite superior de alarma 1 32
131 A.lrE. Alarm 1 Reset Reset de alarma 1 32
132 AI5E.  Alarm 1 State Error Estado de error de alarma 1 32
133 Aild. Alarm 1 Led Leddealarma 1 32
134 A.IdE.  Alarm 1 Delay Retraso a la activacion/desactivacién al 1 32
135 AI5F. Alarm 1 Setpoint Protection Proteccion del valor de set alarma 2 32
136 H.ILb. Alarm 1 Label Mensaje rotativo de la alarma 32

40



GrupoH-AL 2-Alarm 2

141 ALZF. Alarm 2 Function Funcién de alarma 2 33
144 A5o.  Alarm 2 State Output Estado delaalarma 2 33
145 rES. Reserved 33
146 H-HY.  Alarm 2 Hysteresis Histéresis alarma 2 33
147 AZLL. Alarm 2 Lower Limit Limite inferior de alarma 2 33
148 Acul.  Alarm 2 Upper Limit Limite superior de alarma 2 33
149 AZrE. Alarm 2 Reset Reset de alarma 2 33
150 AZSE. Alarm 2 State Error Estado de error de alarma 2 33
151 Adld.  Alarm2Led Led de alarma 2 33
152 A dE. Alarm 2 Delay Retraso a la activacion/desactivacién al 2 33
153 AZSF. Alarm 2 Setpoint Protection Proteccion del valor de set alarma 2 33
154 A2k, Alarm 2 Label 33
Grupo|-AL. 3-Alarm 3

159 AL3F.  Alarm 3 Function 33
162 AJ5o.  Alarm 3 State Output 33
163 AJo.k.  Alarm 3 Output Type 33
164 H.3.HY. Alarm 3 Hysteresis 33
165 H.3.L.L Alarm 3 Lower Limit 33
166 H.3.u.L. Alarm 3 Upper Limit 33
167 HJrE. Alarm 3 Reset 33
168 AJSE. Alarm 3 State Error 33
169 Aiid.  Alarm3Led 33
170 HJdE. Alarm 3 Delay 33
171 AZ5F. Alarm 3 Setpoint Protection 33
172 A3lb.  Alarm 3 Label 33
GrupoJ-AL. H-Alarm 4

177 HALHF. Alarm 4 Function 33
180 A45.o.  Alarm 4 State Output 33
181 AHo.E.  Alarm 4 Output Type 33
182 HHHY.  Alarm 4 Hysteresis 33
183 AHLL Alarm 4 Lower Limit 33
184 AHul.  Alarm 4 Upper Limit 33
185 AHrE. Alarm 4 Reset 33
186 AH5.E.  Alarm 4 State Error 33
188 AHJE.  Alarm 4 Delay 33
189 AH5F. Alarm 4 Setpoint Protection 33
190 AHLb. Alarm 4 Label 33
Grupo K- AL 5-Alarm 5 (solo para modelos -3y -T)

195 ALSF. Alarm 5 Function 34
198 A55.0.  Alarm 5 State Output 34
199 ASo.k. Alarm 5 Output Type 34
200 ASHY.  Alarm 5 Hysteresis 34
201 ASLL. Alarm 5 Lower Limit 34
202 ASul.  Alarm 5 Upper Limit 34
203 ALr-E. Alarm 5 Reset 34
204 ASSE. Alarm 5 State Error 34
205 rEh Reserved 34
206 ASdE. Alarm 5 Delay 34
207 ASSF. Alarm 5 Setpoint Protection 34
208 ASLb.  Alarm 5 Label 34
Grupo M -d... i-Entrada digital 1

231 d..iF. Digital Input T Function Funciéon entrada digital 1 34
232 d..ic.  Digital Input T Contact Tipo de contacto entrada digital 1 34
Grupo N -d... 2- Entrada digital 2

239 4..2F.  Digital Input 2 Function Funcién entrada digital 1 35
240 d..cc.  Digital Input 2 Contact Tipo de contacto entrada digital 1 35
Grupo Q - 5Ft 5 - Soft-start e mini ciclo

263 FPr.cH. Pre-programmed Cycle Ciclo preprogramado 35
264 S5EH Soft-Start Type Tipo de arranque suave 35
266 S5Lr Soft-Start Gradient Gradiente del arranque suave 35
267 S5FE. Soft-Start Percentage Porcentaje de la potencia del arranque suave 35
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268 SH.EH. Soft-Start Threshold Valor de consigna cambio del arranque suave 36
269 GhE. Soft-Start Time Tiempo del arranque suave 36
270 THE:. Maintenance Time Tiempo de mantenimiento 36
271 FAL-. Falling Gradient Gradiente de bajada 36
272 dESE. Delayed Start Arranque retrasado 36
Grupo R - JESF. - Display

277 uFlE Visualization Filter Filtro de visualizacién 36
278 u.dc  Visualization Display 2 Visualizacion display 2 36
279 Elo.d.  Timeout Display Tiempo para apagarse de display 36
280 Etlio5h  Timeout Selection Seleccion del modo de apagado 36
281 wufiFc.  User Menu Pre-Programmed Cycle Menu ciclo preprogramado 36
282 u.out  Voltage Output Configuracién Voltaje de salida (exc, SSR) 37
283 GScl.k. Scrolling Time Tiempo de barrido de display 37
284 45FF Display Special Functions Funciones especiales del Display 37
285 nfcl. NFC Lock Bloqueo del NFC 37
286 5.F5.F.  SetKey Special Functions Funciones especiales de las teclas 37
Grupo S - ct - Current transformer (solamente versién -3)

287 ct F Current Transformer Function Funcién del transformador de corriente 37
288 ct u. Current Transformer Value Valor del transformador de corriente 37
289 Hb.A.r.  Heater Break Alarm Reference Command Referencia al comando de rotura carga 37
290 Hb.AE.  Heater Break Alarm Threshold Nivel de alarma de rotura carga 37
291 ocu.k. Overcurrent Alarm Threshold Nivel de alarma de sobrecorriente 37
292 Hb.A.d. Heater Break Alarm Delay Nivel de temporizador de rotura carga 37
Grupo T-A.o. - Retransmisién 1

298 ! Retransmission 1 Retransmision 38
299 r.[EY. Retransmission 1 Type Tipo de retransmisién 38
300 ~.L LL. Retransmission 1 Lower Limit Valor bajo de indicacién de retransmision 1 38
301 r.iwul.  Retransmission 1 Upper Limit Valor alto de indicacion de retransmision 1 38
302 ~.(5E  Retransmission 1 State Error Estado de error de la retransmision 38
Grupo V - 5Er - Serial

318 5SL.A4.  Slave Address Direccién del esclavo 38
319 bd.rt.  BaudRate Velocidad de retransmision 38
320 S5 FF Serial Port Parameters Parametros del puerto serie 38
321 SEJE.  Serial Delay Retraso de la comunicacién 38
322 ofFL.  OfflLine Fuera delinea 39
Grupo W -t /[i- - Timer

328 Eiiri Timer 1 Temporizador 1 39
329 tb.E!  TimeBase Timer 1 Base de tiempo de temporizador 1 39
330 AL  ActionTimer 1 Tipo de accion 1 39
331 Eirc Timer 2 Temporizador 2 39
332 t.b.Ed  TimeBase Timer 2 Base de tiempo de temporizador 2 39
333 HEMNZ  ActionTimer2 Tipo de accién 2 39
334 HirS. Timers Sequence Secuencia de los temporizadores 39
14 Tabla de senalizacién de anomalias

En caso de mal funcionamiento del sistema el control apaga la salida de regulacién y sefala el tipo de anomalia
registrada. Por ejemplo, el regulador senalard la rotura de un termopar conectado, visualizando £-05 (intermitente)
en el display. Para otras sefializaciones ver la tabla siguiente:

(ausa Qué hacer
E-0c Fallo sensor temperatura union fria o temperatura Contactar con asistencia técnica
EH5EEN Error ambiente fuera de los limites permitidos. )
E-IH Datos de configuracién incorrectos. Verificar que los parametros de
EEPrall Error  Posible pérdida de la calibracion del instrumento. configuracién sean correctos.
E-I5 Sensor conectado a la entrada Al1 dafnado Controlar la conexién de las sondas
FrobE | Error o temperatura fuera de limite. y su integridad.
o ]
SHS!:E"-‘UEEWD:- Falta calibracion. Contactar asistencia técnica.
E-B0

Mal funciomaniento del tag rfid Contactar asistencia técnica.

FFIE‘EI’I'CII‘
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Notas / Actualizaciones

1 Lavisualizacién del punto decimal depende del contenido de los pardmetros SEn.led P i

2 Cuando se enciende, la salida se inhibe, si el instrumento estd en condicion de alarmas.
Se activa sélo al regresar de la condicién de alarmas, reinicidndose.
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Antes de usar el dispositivo leer con atencién las informaciones
de seguridad y configuracién contenidas en este manual.

CE (Powsir H

www.remberg.es



